Funktionsbeschreibung

3D-Step ermdglicht die Ansteuerung von 3 (optional 4) Schrittmotoren Gber den PC-
Parallelport. Der Motorstrom ldsst sich, je nach Betriebszustand, per Softwaresignal anhe-
ben (Boost) oder auf ca. 25% absenken (Sleep). Zusatzlich sind 4 Endschalter und ein
Notausschalter anschlieBbar, die direkt an den PC durchgereicht werden. Der Notaus-
schalter deaktiviert zusatzlich die Endstufen. Die Anzeige des aktuellen Betriebsmodus und
der Endschalter-Zustande erfolgt tGber LEDs.



Bedeutung der Jumper-Einstellungen

NOTAUS: used (default) - es ist ein Notausschalter angeschlossen
not used - Uberwachung des Notausschalters deaktiviert (nur zum Testen emp-
fohlen).

BOOST: active/aktiv - Die Boost-Funktion erméglich die Stromanhebung auf 120% des
Nennstroms beim Bremsen und Beschleunigen. Erfordert Unterstitzung durch
die PC-Software (z.B. PC-NC).
disable/deaktiviert (default) - Boost-Funktion wird nicht verwendet.

WICHTIG: Die Boost-Funktion nur verwenden, wenn alle Achsen auf Stréme von
max. 1,5A eingestellt sind, da sonst die Endstufen Uberlastet werden kénnen.

SLEEP:  bei high (default) oder bei low. Legt fest, ob die Stromabsenkung (ca. 25% des
Nennstroms) bei HIGH- oder LOW-Pegel aktiviert wird. Fir CNCProfi auf ‘on Low’
stellen; dazu beide Jumper um 90° gedreht aufstecken.

MODE: Oberer Jumper: Phase-Chopping (default) oder Enable-Chopping. Beeinflusst die
Art der Stromregelung. Die Default-Einstellung fihrt in den meisten Fallen zum
besseren Ergebnis. Naheres in den Application Notes zum L297 auf www.st.com
Unterer Jumper: Halbschritt (default) oder Vollschritt Betrieb. Im Vollschritt-Be-
trieb neigen Schrittmotoren starker zu Resonanzschwingungen, daher ist in den
meisten Fdllen der Halbschritt-Betrieb zu bevorzugen.

Niemals einen Jumper komplett weglassen! Jumper nur andern, wenn die Spannungs-

versorgung abgeschaltet ist!

Bedeutung des LEDs

ENDX:  Signalisiert, das der End- bzw. Referenzschalter der X-Achse betatigt wurde.
Wenn statt Offner-Kontakten SchlieBer verwendet werden, ist die LED immer an,
wenn der Schalter nicht betatigt ist.

ENDY, ENDZ, ENDC: Funktion analog zur X-Achse

SLEEP:  Zeigt an, das die Stromabsenkung aktiv ist. Die Stromabsenkung wird vom PC
aktiviert

NORMAL:Die Motoren werden mit dem eingestellten Nennstrom bestromt.

BOOST. Die Stromanhebung ist aktiv. Die Stromanhebung wird vom PC kurzzeitig beim
Beschleunigen und Bremsen aktiviert. Falls die verwendete Software diese Funkti-
on nicht unterstttzt, mul3 sie Gber den BOOST Jumper deaktiviert werden (Stan-
dardeinstellung). Die Stromanhebung darf nicht dauerhaft aktiviert sein. Dies
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Technische Daten

Spannungsversorgung (Logik):

Stromaufnahme (Logik, ohne LEDs):

5Volt +/- 5%
typisch 200mA, maximal 300mA

Spannungsversorgung (Leistungsteil): 10-45 Volt, 24-42 Volt empfohlen

Stromaufnahme (Leistungsteil):

Ansteuerung:
Schrittauflésung:
Ausgange:

Smm 50mm

Bei Spannungen Uber 36V wird empfohlen, einen
30V-Varistor parallel zu den Klemmen 24V und GND
der Karte anzuschlieBen (nicht notwendig bei
NC-Step Netzteilen).

abhangig von Versorgungsspannung, Motorstrom
und verwendetem Motor.

Maximaler Dauerstrom 5 Ampere.

Takt- und Richtungssignale, CMOS-kompatibel.
Voll- und Halbschritt

3 Schrittmotor-Kanadle bis 2A pro Wicklung,

nicht kurzschlussfest
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Schnittstellenbelegung (gultig far D-Sub 25 Stecker)
Pin Norm-Bezeichnung Software Signal

1 Strobe

2 Data Bit O
3 Data Bit 1
4 Data Bit 2
5 Data Bit 3
6 Data Bit 4
7 Data Bit 5
8 Data Bit 6
9 Data Bit 7
10 Acknowledge
11 Busy

12 Paper Out
13 Select

14 Autofeed
15 Error

16 Reset

17 Select
18-25 GND

Notizen

Spindel

Richtung X

Takt X

Richtung Y

Takt Y

Richtung Z

Takt Z

frei (optional Richtung C)
frei (optional Takt C)
End/Referenz Z

Enable

End/Referenz Y
End/Referenz X
KahImittel

frei (opt. End/Referenz C)
Boost

Sleep (low aktiv)

GND
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