A 4510 D PLL-Stereodekoder flir Batteriebetrieb Bezelchnung der Anschliisse

1 Masse 11 (L+R) Eingang

2 RC-Oszillator 12 (L-R) Eingang

3, 4 TiefpaB fiir PLL 13 Referenzspannung
(Phasenvergleich 1) 14 Ausgang des OPY

5 Pilottoneingang 15 - Invertierender Eingang des

6, 7 TiefpaB flr Stereokennung OPV
(Phasenvergieich 2) i6 Nichtinvertierender Eingang

8 19-kHz-Ausgang bzw. Stereo- des OPV' (MPX-Eingang)
Mono- Uberblendung ir Betriebsspannung Une

9 NF-Ausgang links (L) 18 Lampentreiber

10 NF-Ausgang rechts (R)

Der bipolare' Schaltkreis A 4510 D ist ein Stereo-Dekoder-Schaltkreis zur Dekodierung
der senderseitigen Stereoinformation (MPX-Signal) in die Lautsprechersignale L und R.
Der A 4510 D ist hauptséichlich filr den Einsatz in Reise- oder Kofferempféingern vor-
L 228 kM, E 73 19kHz, P=0° 200k Ehelen:
Stereo- 1 mier - hz As
| schalter Teiler [ —
f 2
1 19kHz, P=-30" Higmunhalona
4
: FPhasen- Fhasen- . - kontinuierliches Uberblenden von Stereo auf Mono ist méglich,
Oszillator (= yorgleich 1 vergleich2|  { -
¥ - Stereodekoder ist flir Zeitmultiplex-(Schalter) oder Frequenzmultiplexbetrieb (Matrix)
!?I 2 3 4 5 6| 7] @& g ausgelegt,
' 10n I = - Aufbereitung der Schaltfrequenzen mittels PLL,
L] r i
17k 35 22 &8n it ,._“1 _ - Anzeige von Sterecsendern durch Lampe,
P 220n l & l . - groBer Betriebsspannungsbereich von 5 bis 15 V,
5k 220':;— (_T_ Y fosz Ui - geringe Stromaufnahme.
100n I
Folgende Baugruppen sind auf dem Chip integriert:
- Eingangsoperationsverstérker,
Ubersichtsschaltplan Typstandard: TGL 43 158 . - Dekoder bestehend aus Demodulator und Matrix,
Gehiiuse: DIP-Plast (Zollraster) 18polig - Mono-Stereo-tberblendung,
(Bild 8) - Spannungskomparator,
Bauform: A1HB nach TGL 26 713/02 - Frequenzteiler, .
Masse: = 1,5 g - Phasenvergleich 1 zur Synchronisation des Oszillators und

- Phasenvergleich 2 zur Aktivierung des Mono-Sterec-Schalters.
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Grenzwerte

Kennwert _E:f:t;en MeBbedingung min. | typ. max. |Einheit
, |Grenzwert ;{:;cil_en min. max. Einheit . -

: Klirrfaktor L, R k l.l[p = 700 mV - 17,5 mV 0,15 | 0,6 %
Betriebsspannung” UCC 0 18 v {Mono) f =1KkHz ' 25 Hz : c
Lampenspannung Um ] UCC v S1 offen
Hilfsspannung Us 0 . 3 v Klirrfaktor (Ste.-mn.'o)m k MPX—Signal” 0,25 %
Lampenstrom?' Ila 50 maA . ’ ”a =1V
Sperrschichttem- fI‘i 150 sC 51 geschlossen .
peratur Lampentreiberspan- Uls i 81 offen 0,4 v
Gesamtverlustleistung| P, 0,67 w nung (Kontrolle filr 52 in Stellung b
bei T, £ 25 °C Abschalten des
Eingangsspannung an |upspy 1,0 v Oszillators)

AnschluB 16 Lampentreiberspan- U, groor | S1 offen 0,9 v
Betriebstemperatur- |T, -10 70 °c nung (Kontrolle fiir $2 in Stellung b
bereich Schwingen des
Lagerungstemperatur- 'I"stg -40 125 °C Oszillators)
bereich J ' J ' |NF-Ausgangsspannung ULop MPX~Signal” 500 | 790 1000 my
1) Die Funktion wird fiir 4,5 V £ U £ 15 V fur Mono und fur 5 £ Uoe S 15 V tur (Stereo) Uy =1,0 V1o my
Stereobetrieb gewiihrleistet URpp 51 geschlossen
2) U + 1;g £0,3 W, die Funktion wird fur 10 mA £ 1. < 25 mA gewihrleistet ' S2 in Stellu;'lg a
NF-Ausgangsspannung Uy Lop MPX-Signal 250 410 500 m¥
(Mono) uMH.pp 81 offen \
Elektrische Kennwerte 530 Sl 4
. i Kanalgleichheit 85m MPX-Signal 0,15 | 1 dB
(Standardwerte bezogen auf angegebene Mefschaltung bei UCC =8V -8 mv, (Monobalance) St offen
T, = 25 °C - 5 K, falls nicht anders angegeben) $2 in Stellung a
Kennwert Hurg: MeBbedingung min. | typ. | max. |Einheit Diimpfung dst’ Ultra- f19L Uppp 70 mV % 1,75 my | 28 32_ £
zetchen |schallfrequenzen 810r f =19,0kHz T 2 Hz
Stromaufnahme (ohne ICC U1a =8VvZig mv ; 12 15 mA 19 kHz-Unter- 51 geschlossen
Lampentreiber) S1 offen |driickung $2 in Stellung a
Stromaufnahme bei ’CC 51 offen 6 8 mA 38 kHz-Unter- 8401 u_=T0mvii ,75 mV 40 | @B
Zwangsmono dmekungm 830n fp = 19,0 kHz ¥ 2 Hz
Ubersprechdiimpfung 84t MP}LSign.aln 30 dB 81 geschlossen
L -»R Ua =1,0 ¥ Y10 mv 52 in Stellung a
R -»L - 51 geschlossen Signal-Stérabstand  [ag,. S1 offen 60 | 80 dB
52 in Stellung a 83NR 83 in Stellung b s
1) MPX-Signal am Eingang ”lMPpr = 700 TV i 17,5 mv, rmod =1 kHz ¥ 25 Hz, R[ = 2,7 kOhm - 5 %
uPpD =70 mV I 1,75 mv, (p = 19,0 kHz - 2 Hz, L oder R moduliert 1). MPX-Signal am Eingang YMpXpp = 700 mv £ 17,5 mv, fmod = 1 kHz ® 25 Hz,

Uppp = 70 MV 1,75 mv, £, = 19,0 kilz ! 2 Hz, L oder R moduliert

2) Informationskennwert
238
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Kennwert ;{;r;'l-en MeBbedingung min. ty[:; . | max. |Einheit

Stereceinschalt- Y b 81 geschlossen 14,5 mv

schwellem l'p = 19 kHz .

Stereocausschalt- qu 81 geschlossen 7 mV

sehwelle?) £ =19 kHz

Fangbereich?) tat {u =20 mv 00 | - He
81 geschlossen l

2) Informationskennwert

Bn 22%

330p £2%
Bk
1%

"y g
—H
Tk 5%
1% 5 i J g g
5% $3 ¥
c EY ¢ [t
——- +H 1
¥ W% B % B2ZNW
A 4510 D
1 2 3 4 5 b 7 8 9
J_ .

C =100 nF ¥ 50 %
Kondensator am AnschluB 2
KER Typ 1 oder Polystyrol

MeRschaltung
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Applikationshinweise

- Die Betriebsspannung ist mit einem Kondensator 2 4,7 pF méglichst dicht am An-
schiufl 17 abzublocken.

Fiir Zwangsmonoschaltung und bei AM-Empfang ist der Anschluf 18 von der Betriebs-
spannung abzutrennen. Wird AnsehluB 7 nach Masse geschaltet, erreicht man ebenfalls
Moncbetrieb, jedoch arbeitet dabei der Oszillator weiter.

- Der Koppelkondensator am AnschluB 5 bewirkt zusammen mit dem Eingangswiderstand
eine definierte Phasendrehung des Pilotsignals und beeinfluft somit die Ubersprech-
damplung. '

Fiir das Tiefpafifilter am Ansechluf 3 und 4 sind ‘verlustarme Kondensatoren einzusetzen.
Der AnschluB 8 der IS muB zur Verbesserung der Ubersprechdampfung' mit einem Kon-
densator > 1 nF nach Masse abgeblockt werden.

Dje Kondensatoren am Anschluf 9 und 10 bilden zusammen mit den Ausgangswider-
stéinden (1,5 kOhm © 15 %) die Deemphasis.

Fiir hohere Anspriiche an den Frequenzgang sind die Widerstinde dureh Reihenschaltung
in ihrer Toleranzwirkung zu scheren bzw. ist eine externe Zeitkonstante von 50 ps an

geeigneter Stelle einzusetzen.
Fiir den frequenzbestimmenden Kondensator am AnschluB 2 sollte ein Polystyrol-Kon-
densator verwendet werden.
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Applikationsbeispiel:

Schalterverfahren (Zeitmultiplexbetrieb mit Basisbreitenregelung),
/55/, [50/

+9.. 15V
$ X309

Mona | Stereo -~ Schaiter

Applikationsbeispiel: Zeitmultiplexdekoder mit Basisbreitenregelung, Seitenbandfilter und

Phasenkorrektursehalter /50/, /55/, /25/
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Applikationsbeispiel: Matrixdekoder (Zeitmultiplexbetrieb ohne Basisbreitenregelung),
5%/, /857, 125/
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Anmerkungen zu Applikationsbeispielen

Der Zeitmultiplexdekoder mit Basisbreiteml'g.galung, Seitenbandfilter und Phasenkorrektur-
schalter mit der Méoglichkeit zur Mono-Stereo-Uberblendung in Abhiéingigkeit von der
"Feldstdrkespannung” des ZF-Verstirkers A 4100 D erméglicht die Verbesserung des
Signal-Rauschabstandes bei geringen Eingangspegeln am Tuner.

Durch die anndhernd feldstéirkeproportionale Spannung am AnschluB 15 des A 4100 D wird
das Differenzsignal im A 4510 D iber den Eingang AnschluB 8 frequenzunabhingig
abgesenkt und damit die Bandbreite des MPX-Signals reduziert. Eine hdrbare Verbes-
serung des Signal-Rauschverhéltnisses tritt dabei unterhalb 10 dB Ubersprechdémpfung

 ein. Diese Schaltungsvariante bewihrt sich vor allem in portablen Gerdten, wo mit

starken Feldstdrkeschwankungen und damit verbundenem "Aufrauschen™ bei Sterecempfang
gerechnet werden muB. g

In den NF-Signalweg wurde zur Phasenkorrektur des MPX-Signals ein Phasensplitter und
zur Unterdriickung vdn Seitenbandstérungen ein auf 114 kHz abgestimmtes Filter ge-
schaltet. Zur Kompensation der in der ZF-Selektion und im Demodulator entstehenden
Phasendrehungen muf die Phasenkorrekturstufe mit einem stereomodulierten HF-Signal
im Empfénger abgeglichen werden.

Mit den beiden Einstellwiderstéinden wird die Phasenlage des Differenzsignals L-R so
beeinfluBt, daB am AnschluB 16 des A 4510 D ein unverzerrtes MPX-Signal (gerade Null-
linie und exakte Nulldurchgiinge von Pilotton und 38 kHz-Schaltsignal) erscheint.
Zur Kohtro]le des Abgleichs wird die Ubersprechdimpfung bei 1 k!-fz und 10 kHz Modula-
tionsfrequenz gemessen und eventuell nachgeglichen. Die Dimensionierung des Phasen-
splitters ist nach /50/ vorgenommen worden und ist bei abweichenden Schaltungsvaianten
vor allem in der ZF-Selektion zu optimieren.

Das Mono- bzw. Summensignal R+L wird durch die Schaltung des Phasensplitters und des
Seitenbandfilters um eca. 3 dB abgesenkt und somit eine Anpassung des NF-Pegels des
A 4100 D bei 75 kHz Hub an dem Stereodekoder erreicht.

Hohere Spannungsverstiirkung bewirkt ein Ansteigen des Klirrfaktors bei 75 kHz Maxi-

malhub im Stereodekoder und ist zu vermeiden.
L

245



