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Pouziti ménice v sitich typu IT: Pii aplikaci ménice v siti s izolovanym stfednim
vodiéem (neutralou), resp. stfednim vodiéem vykazujicim vysokou impedanci mezi timto
vodiéem a zemi a se sdruzenym napétim vétSim nez 460 V + 10%, je nutné provést odpojeni
kondenzatort interniho filtru od kostry ménice. Tuto Upravu miize provadét pouze servisni
technik firmy Schneider Electric nebo osoba vy$kolena pro tuto tpravu.

Po pfipojeni napajeni na méni¢ se na nékterych jeho éastech muize objevit Zivotu
nebezpecné napéti. Pfi praci s ménicem musi byt vSechny kryty v uzaviené poloze.

Méfeni na vnitfnich ¢astech ménic¢e mize provadét pouze servisni technik firmy Schneider
Electric nebo osoba vyskolena pro tuto éinnost. Pfi tom je doporuc¢eno zapojit méni¢ na
napajeni pres oddélovaci transformator.

PFi praci na ménici, zapojovani, instalaci, atd. musi byt méni¢ odpojen od napajeni. Po
odpojeni napajeni je nutno, pfed zahajenim prace na ménici a ¢astech s nim galvanicky
spojenych, vy¢kat na zhasnuti rudé LED na prednim panelu ménice a dale vy¢kat minimalné
10 minut. Tato doba staci pro vybiti filtraénich kondenzatort stejnosmérného meziobvodu.
Béhem provozu muze dojit k zastaveni motoru deaktivaci logického vstupu nebo
privedenim 0 reference na pfislusny analogovy vstup nebo pfikazem pres linku RS485. Toto
elektronické zablokovani motoru je nedostatec¢né z hlediska bezpeénosti osob pracujicich
na pohonu. Je nutné provést galvanické odpojeni méni¢e od napéti a/nebo motoru od
ménice.

Méni¢ je vybaven obvody a funkcemi, které mohou zpuUsobit, v pfipadé poruchy,
zablokovani chodu motoru. Pfi¢inou poruchy mize byt mechanické zablokovani motoru,
kolisani napajeni nebo jiné poruchy v siti. Pominuti téchto pFi¢in muize zpusobit
automaticky rozbéh motoru. Tato situace mlze byt nebezpecna pro jisté typy stroj,
zafizeni nebo obsluhu.

V téchto pfipadech musi uzivatel, projektant, vhodnym zapojenim vnéjSich obvodi,
nezavislych na ménici, zabranit vzniku takovych situaci. Napf. zapojenim nezavislého
snimace otacek ktery, v pfipadé nestandardniho zastaveni motoru, zabrani samovolnému
rozbéhu.

Vyrobky popsané v této pfiruéce mohou podléhat konstrukénim a/nebo funkénim zménam.
Tyto zmény nelze pouzit jako podklad pro zménu smlouvy mezi dodavatelem a odbératelem.
Méni¢ musi byt instalovan v souladu s mezinarodnimi a narodnimi normami a predpisy. Za
dodrZeni téchto norem a predpisti jakoZ i za spInéni mezinarodnich direktiv (EMC, Low
Voltage, Machinery) a narodnich nafizeni viady dle zakona €.22/97 Sb. je odpovédny
projektant, konstruktér nebo systémovy integrator.

Altivar 28 Telemecanique je nutné povazovat, ve smyslu shora uvedenych direktiv a
nafizeni, za komponent. Za splnéni poZadavku direktiv na zafizeni nebo stroji odpovida
koncovy uzivatel.
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Doporucéeny postup pro instalaci a uvedeni do provozu

1 - Kontrola dodavky

* Zkontrolujte zda ozna€eni méni€e na typovém §titku je shodné s ozna¢enim na dodacim listu a
Vasi objednavce.

* Vyjméte ménic¢ z obalu a zkontrolujte, zda nedoslo k mechanickému poskozeni béhem
transportu.

2 - Pfipevnéte méni¢ na montazni desku a nalepte samolepky (str. 5)
3 - Pripojeni kabelaze

* Napéjeci vodice - ujistéte se, ze nejsou pod napétim !

* Motorovy kabel - zkontrolujte, zda zapojeni motoru ve svorkovnici odpovida napajecimu napéti.
« Ridici vodiée na logické vstupy.

* Vodice pro zadavani otaCek pfes analogové vstupy a/nebo logické vstupy.

4 - Pripojte napajeci napéti, ale fidici signaly pro chod neaktivujte

5 - Provedte konfiguraci

* Jmenovity kmito¢et motoru (bFr), pokud je jiny nez 50 Hz.

¢ Vstupl a vystup( v I/O menu a drC menu, pokud se tovarni nastaveni li§i od pozadavku aplikace.
6 - Nastavte parametry v Set menu

Pokud je tovarni nastaveni neslucitelné s aplikaci:

* Rozbéhové (ACC) a dobéhové (dEC) rampy.

¢ Minimalni (LSP) a maximalni (HSP) otacky.

* Tepelnou ochranu motoru (ItH) — dle Stitku motoru.

* Ostatni parametry dle potfeby.

7 - Spustte motor zadanim pfikazu pro chod (aktivaci Alx a/nebo LIx)

Prakticka doporuceni

* Zaznameneijte si konfiguraci napf. do tabulek ( str. 55 a 56 ) nebo do paméti PC nebo H/PC a
pfipadné si ulozeny soubor vytisknéte.

* Nastavovani parametr( a konfiguraci je ¢aste¢né vzajemné blokovano, aby se zabranilo
neslucitelnym funkcim a staviim. Abyste mohli vyuzit optimalné této vyhody doporuéujeme
vstupovat do jednotlivych menu v pofadi:

1) - /0 2) - drC 3) - Set
Pro nékteré jednodussi aplikace neni nezbytné prochazet vSemi menu.

Pozor: Je dulezité zkontrolovat slucitelnost zapojeni ovladacich a signalizaénich vodicu
s nastavenim a konfiguraci V/V.




Tovarni nastaveni a konfigurace

Tovarni nastaveni

Altivar 28 je tovarné prednastaven tak, aby vyhovél vétsiné béznych aplikaci:

- Zobrazeni provozniho stavu: Ready-pfipraven (v rezimu Stop) a vystupni kmitocet (v rezimu Chod).
- Jmenovity kmito¢et motoru: 50 Hz.
- Jmenovité napéti motoru: 230 V pro ATV28...M2 nebo 400 V pro ATV28...N4.
- Rampy: 3 s.
- Nizké otacky: 0 Hz.
- Vysoké otacky: 50 Hz.
- Odezva vnitfni otackové smycky: standardni — 33.
- Tepelna ochrana motoru = jmenovity trvaly vystupni proud ménice.
- Stejnosmérné dobrzdéni — 0,7 x jmenovity trvaly vystupni proud ménic¢e po dobu 0,5 s.
- Provoz pro zatéze s konstantni momentovou charakteristikou, fizeni — vektorové bez zpétné vazby.
- Automaticka adaptace dobéhové rampy pfi nadmérném brzdéni.
- Spinaci kmitocet 4 kHz.
- Logické vstupy:
¢ LI1, LI2: 2 sméry otacek, 2 vodi¢ové oviadani.
 LI3, LI4: 4 hladiny pfednastavenych otacéek (0, 10, 15, 50 Hz).
- Analogové vstupy:
¢ Al1 (0 az 10 V): zadavani otacek.
¢ Al2 (0 az 10 V) nebo AIC (0 az 20 mA): sumacni s Al1.
- Relé R2:
* dosazeni zadavanych otacek.
- Analogovy vystup AO (0 az 20 mA):
 vystupni kmitocet.

Pokud jsou vyse uvedené konfigurace a nastaveni sluditelné s aplikaci, mize byt méni¢ uveden do
provozu bez jejich zmény.

Samolepky

U ménice je pfibaleno nebo nalepeno 6 druht samolepek:
¢ 1 samolepka na vnitfni strané krytu svorkovnic: pfipojovaci schéma
* 3 samolepky, které je doporuceno nalepit v blizkosti ménice po jeho instalaci: nastaveni
dllezitych parametrd, vyznam chybovych hlaseni , prazdna tabulka pro zaznam uzivatelského nastaveni,
* 1 samolepka s mezinarodnim bezpecnostnim upozornénim
* 1 samolepka s ¢eskym bezpecnostnim upozornénim: distribuovana spolu s ¢eskou priru¢kou.
Tuto samolepku doporu€ujeme umistit na pfedni sténu ménice, pokud bude méni¢ provozovan

na uzemi CR.




Vybérova tabulka a oznaceni — provedeni s chladi¢em, IP21/41

1-fazové napajeni (1) U1...

U2: 200...240 V 50/60 Hz

Motor Napajeci sit Altivar 28
Vykon Sitovy proud (3)  Oceka-  Trvaly Max. Ztratovy  Oznageni ménice
na Stitku vany vystupni pretéz. vykon pfi
) pfi U1 pii U2 Isc sité  proud proud (4) Pn
kw HP A A kA A A W
0,37 0,5 73 8,1 1 3,3 3,6 32 ATV-28HU09M2
0,75 1 9,8 8,2 1 4.8 6 45 ATV-28HU18M2
1,5 2 16 13,5 1 78 10,9 75 ATV-28HU29M2
2,2 3 22,1 18,6 1 11 15 107 ATV-28HU41M2
3-fazové napajeni (1) U1...U2: 200...230 V 50/60 Hz (5)
3 - 17,6 15,4 5 13,7 18,5 116 ATV-28HU54M2
4 5 21,9 19,1 5 17,5 24,6 160 ATV-28HU72M2
55 75 38 33,2 22 27,5 38 250 ATV-28HU90M2
7,5 10 43,5 36,6 22 33 49,5 343 ATV-28HD12M2
3-fazové napajeni (1) U1...U2: 380...500 V 50/60 Hz
Motor Napédjeci sit Altivar 28
Viykon Sitovy proud (3)  Oceka-  Trvaly vystupni  Max. Zirdtovy  Oznageni ménice
na Stitku vany proud pretéz. vykon pfi

piUl  priU2 Iscsitt "pro380 pro  proud(4) Pn

az 500V
460V

kw HP A A kA A A A W
0,75 1 39 3,5 5 2,3 2,1 3,5 33 ATV-28HU18N4
1,5 2 6,5 57 5 41 3,8 6,2 61 ATV-28HU29N4
2,2 3 8,4 7,5 5 55 51 8,3 81 ATV-28HU41N4
3 - 10,3 9,1 5 71 6,5 10,6 100 ATV-28HU54N4
4 5 13 11,8 5 9,5 8,7 14,3 131 ATV-28HU72N4
55 7,5 22,1 20,4 22 14,3 13,2 21,5 215 ATV-28HU90N4
7,5 10 25,8 23,7 22 17 15,6 25,5 281 ATV-28HD12N4
11 15 39,3 35,9 22 27,7 25,5 41,6 401 ATV-28HD16N4
15 20 45 40,8 22 33 30,4 49,5 543 ATV-28HD23N4




Vybérova tabulka a oznaceni

(1) Jmenovité napajeci napéti v rozsahu: min. U1 az max. U2

(2) Tyto vykony plati pro spinaci kmitocet do 4 kHz v trvalém provozu. Spinaci kmitoCet je nastavitelny
od 2 do 15 kHz.

Pfi provozu se spinacim kmito¢tem nad 4 kHz je nutné ménic vié¢i motoru predimenzovat, resp. omezit
proud motoru takto:

*nad 4 kHz do 12 kHz 0 10 %,

¢ nad 12 kHz do 15 kHz 0 20%.

(3) Typické hodnoty pro 4-pélové motory, spinaci kmitocet 4 kHz a bez sitové tlumivky.

(4) Po dobu 60 s, se stfidou 1:10 — tj. napF. cyklus 60 s s max. pfetézovacim proudem a 540 s trvalym
vystupnim proudem, celkova doba cyklu 600 s.

(5) Napajeci sité 3 x 200/115 az 230/133 V se v Ceské republice ani v Evropé nepouzivaji.




Montaz

Rozméry a hmotnost

20 40
I / I
0000 0000
o T I
1 4
Cc ‘ = L G ‘ = 1 = G = 1
a a
ATV-28H a b c G H 2 4J hmot-
mm mm mm mm mm mm mm nostkg
uoomM2, U18m2 105 130 140 93 118 5 1,8
U29M2, U18N4, U29N4 130 150 150 118 138 5 2,5
U41M2, U54M2, U72M2, U41N4, US4N4, U72N4 140 195 163 126 182 5 3,8
U90M2, D12M2, U90N4, D12N4 200 270 170 180 255 6 6,1
D16N4, D23N4 245 330 195 225 315 6 9,6

Doporuéeni pro montaz

Instalujte méni¢€ svisle s maximalni vychylkou od svislé osy + 10°.

Neinstalujte ménic¢ v blizkosti pfedmétl vyzatujicich teplo.

Ponechejte okolo ménice dostatecny prostor, umoznujici dostateénou cirkulaci vzduchu méni¢em

smérem zespodu nahoru.




Montaz (pouze pro ATV28H)

v

Montaz s ohledem na max. provozni teplotu v okoli ménice

\: [

=50 mm

Pfed predni sténou ménice ponechte mezeru alespori 10 mm.

v
a
v
a

N

¢ 0d -10°C do 40°C:* d = 50 mm: zadna zvlastni opatteni.

e d = 0 (montaz bez bocnich rozestupl): odstrarite ochranou samolepku z horni
stény ménice - viz obr. (stupen kryti se snizi na IP20).

* 0d 40°C do 50°C: » d = 50 mm: odstrarite ochranou samolepku z horni stény ménice - viz obr. (stupen
kryti se snizi na IP20). Pokud chcete nechat samolepku pfipevnénou, omezte
vystupni proud 0 2,2% na kazdy °C nad 40°C - nebo pfedimenzujte méni¢ vzhledem
k motoru.

* d = 0: odstrarite ochranou samolepku z horni stény ménice - viz obr. (stupef kryti
se snizi na IP20) a omezte vystupni proud o 2,2% na kazdy °C nad 40°C - nebo
predimenzujte méni¢ vzhledem k motoru.

¢ 0d 50°C do 60°C: » d = 50 mm: odstrarte ochranou samolepku z horni stény ménice - viz obr. (stupen
kryti se snizi na IP20) a omezte vystupni proud o 3% na kazdy °C nad 50°C - nebo
predimenzujte méni¢ vzhledem k motoru.

=50 mm




Montaz

Elektromagneticka slucitelnost

EMC montazni deska je soucasti dodavky

g

®®00

4 otvory M4 pro
pfipevnéni kabe-
lovych uchytek

Na chladi¢ méni¢e upevnéte pomoci dvou Sroubl EMC desku,
ktera usnadnuje spravné ekvipotencialni propojeni stinéni
kabelaze s kostrou méni¢e. EMC deska a 2 Srouby jsou soucasti
dodavky.

ATV-28H Ab @
mm mm
UooM2, U18M2, U29M2, 48 4

U41M2, U54M2, U72M2,
U18N4, U29N4, U41N4,

U54N4, U72N4

U90M2, D12M2, 79 4
U90N4, D12N4, D16N4,

D23N4
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Pripojeni kabelaze

Pristup ke svorkam

Odsroubuijte 1 Sroub a otevfete dvitka na pfedni sténé.

Obrazek: Priklad pro ATV 28HU09M2.

®®00 o
(1)
=== ON
°

1 - ovladaci kabely

®

2 - vykonové kabely (1 nebo 2 prichodky dle vykonu)
3 - uzemnovaci $roub (jen u malych vykon()

Vykonové svorky

Charakteristiky vykonovych svorek

Na spodni strané ménice je

vyjimatelny plastovy kryt.

Po vylomeni pfedrazenych
krytl Ize vzniklymi pruchod-
kami vést kabelaz pro volitelné

pfislusenstvi
( brzdné rezistory,....).

Altivar ATV-28H Max. pfipojitelny prifez Utahovaci moment
AWG mm? Nm

uooMm2, U18mM2 AWG 14 25 0,8

U29M2, U18N4, U29N4  |AWG 12 3 1,2

U41M2, U54M2, U72M2, |AWG 10 5 1,2

U41N4, U54N4, U72N4

U9oM2, D12M2, AWG 5 16 2,5

U90N4, D12N4

D16N4, D23N4 AWG 3 25 45

11



Pripojeni kabelaze

Funkce vykonovych svorek

Svorka Funkce Pro Altivar ATV-28H/E

i Uzemnéni Vsechny typy

L1 VSechny typy

L2 Napajeni ménice

L3 Pouze pro 3-fazové napajeni
PO SS meziobvod + V8echny typy

PA Svorka pro brzdny rezistor Vechny typy

PB Svorka pro brzdny rezistor VSechny typy

PC SS meziobvod — V&echny typy

u

Vv Motor Vsechny typy

w

i Uzemnéni U90M2, D12M2, U90N4, D12N4,

D16N4, D23N4

Poradi vykonovych svorek
Neodstrariujte propojku mezi PO a PA

ATV-28HU09M2, U18M2, U29M2,U49M2 :

| PO| PA | PB | PC |Uﬂ'1|VlT2|W/T3|

ATV-28HU54M2, U72M2, U18N4, U29N4, U41N4, U54N4, U72N4 :

| L |R/L1| SiL2 | T/L3|

| PO| PA | PB | PC |U/T1|V/T2|W/T3

ATV-28HU90M2, D12M2, U90N4, D12N4, D16N4, D23N4 :

pro ochranny zemnici vodi€¢ motoru pouzijte
$roub na chladi¢i nebo EMC desce

pro ochranny zemnici vodi¢ motoru pouzijte Sroub
na chladié¢i nebo EMC desce

| L |R/L1|S/L2|T/L3| PO| PA | PB | PC |Uﬂ'1|Vﬂ'2|W/T3| L |

12




Pripojeni kabelaze

Ovladaci svorky
Usporadani, parametry a funkce ovladacich svorek

g -

L2958 QN g~ ®< T -max plipojitelny prifez 1,5 mm?2
X ooowo O < + << <3333+ . AWGI6
66666 1666666666665 - max. utahovaci moment 0,5 Nm
Svorka |Funkce Elektrické parametry
R1A Pfepinaci kontakty Min. spinaci schopnost
R1B poruchového relé R 1 *10mADpfi5V,ss
R1C (RC1 spole¢ny kontakt) Max. spinaci schopnost pfi induktivni zatéZi
R2A Spinaci kontakt nastavitelného |(cos ¢ =0,4aL/R=7ms):
R2C relé R2 *1,5Apii250 VA~ a 30V, ss

COM  [Spolec¢ny potencial pro V/V
Al Analogovy napétovy vstup Analogovy vstupt 0 az 10 V

* impedance 30 kQ

¢ rozliSeni 0,01 V

* pfesnost + 4,3%, linearita + 0,2%, z max. hodnoty

* vzorkovani max. 4 ms

+10 Ref. napéti pro zadavaci +10V (+ 8 % - 0), 10 mA s ochranou proti zkratu a pretizeni
potenciometr 1 az10 kQ
Al2 Analogovy napétovy vstup nebo | Analogovy vstup 0 az 10 V, impedance 30 kQ

analogovy proudovy vstup Al2 | nebo

AIC nebo AIC, nastavitelné. Analogovy vstup X - Y mA. X a Y nastavitelné 0 az 20 mA,
Nelze pouzit oba zaroven. impedance 450 Q

Rozli$eni, pfesnost, vzorkovani viz Al

AO Analogovy vystup Vystup Ize nastavit na 0 az 20 mA nebo 4 az 20 mA
* Pfesnost + 6% z max. hodnoty. Min. impedance zatéze 800 Q.
L Logické vstupy Nastavitelné logické vstupy (mimo LI1)
LI2 * + 24V logika (max. 30 V)
LI3 * Impedance 3,5 kQ
Li4 elogOpfi<5V,log1pfi>11V
* Vzorkovani min. 4 ms
+24 Napajeni logickych vstupl + 24 V s ochranou proti zkratu a pretizeni, min. 19 V, max. 30 V.

Max. zatizeni 100 mA

13



Pripojeni kabelaze

Doporucené zapojeni s tovarnim nastavenim

3-fazové napajeni

1-fazové napajeni

A 4 Y Y

|

Potenciometr
pro zadavani
Brzdny rezistor, otacek
je-li pouzit

(1) Sitova tlumivka, je-li pouzita (1- nebo 3 - fazova).

(2) Poruchové/stavové relé pro dalkovou signalizaci stavu pohonu (motoru, ménice, sité).

(3) Vnitfni zdroj 24 V. Pokud je pouzit externi zdroj 24V, propojte 0 V tohoto zdroje se svorkou COM
na meénici. Pfi pouziti externiho zdroje nelze zaroven vyuzivat interni +24 V z ménice !

Poznamka: Pro vSechny induktivni zatéze (civky stykacu, elektromagnety,...) v okoli ménice nebo
pfipojené k ménici pouzijte omezovaci a odruSovaci ¢leny (varistory, RC &leny, rychlé diody,...).

Vybér a pfifazeni pomocnych pfistrojt:
Viz katalog Altivar 28, pfip. konzultujte s Vasim dodavatelem.

14



Pripojeni kabelaze

Doporuéeni

Vykonova kabelaz
Dodrzujte min. prirezy vodi¢ dle proudového zatizeni, dané normami.

Méni¢ musi byt fadné uzemnén z hlediska norem tykajicich se svodovych proudud (nad 3,5 mA).
Pokud je v sitovém pfivodu pouzit proudovy chrani¢ (RCCB), je nutné pouzit ,typ B, ktery je
schopen pracovat s proudy obsahujici superponované SS slozky. Doporu¢ujeme pouzit napf.
fadu ASi - Multi 9 znacky Merlin Gerin.

Pokud je napajeno vice méni¢d z jedné napajeci vétve (odbocky sekundaru transformatoru) je
nutné uzemnit kazdy méni¢ oddélené. V nékterych pfipadech je doporu¢eno predfadit pfed kazdy
ménic sitovou tlumivku (viz katalog).

Separujte vykonovou kabeldz od ostatnich vodi¢d pfenasejicich ,slaboproudé” signaly (od ¢idel,
MaR, PLC, méficici pfistroje, audio/video signaly, RF pojitka,...). Tyka se pfedevsim motorového
kabelu.

Ovladaci kabelaz
Oddélte ovladaci kabeldz od vykonové. Pro ovladaci signdly a analogové signaly pro méni¢

doporu¢ujeme pouzit stinéné kroucené kabely se stoupanim zakrutu 25 az 50 mm. Stinéni se
uzemnuje na obou koncich kabelu.

15



Pripojeni kabelaze

Elektomagneticka slucitelnost

Princip

* Kostra ménice, motoru a stinéni kabelaze musi byt dobfe ,vysokofrekvenéné“ pospojovany.
¢ Stinéné kabely by mély mit na obou koncich stinéni ukostfeno po celém obvodu 360° pomoci
kabelovych uchytek s vhodnym primérem. Misto stinéni Ize pouzit napf. kovové trubky nebo kovové
kabelové Zlaby bez preruseni. Tyka se pfedev§im motorového kabelu, ovladaci kabeldze, pfip. kabelu
brzdného rezistoru, pokud je pouzit.

* Oddélte maximalné mozné napajeci kabel od motorového.

Montazni nakres

®®00

©

-
//
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Pripojeni kabelaze

1 - EMC montézni deska upevnéna na chladi¢ ménice. Je souéasti dodavky.

2 - Altivar 28.

3 - Nestinény napdjeci kabel nebo vodice.

4 - Nestinény kabel od relé ( R1, R2).

5 - Stinéni kabelaZe je uzemnéno co nejblize ménici pomoci kabelovych tchytek:

- obnazte stinéni,

- pomoci Uchytek vhodného priiméru ukostiete stinéni na desku 1,

- Srouby Uchytek musi byt pevné utazeny aby se vytvofil dobry kontakt mezi deskou 1,
stinénim a uchytkou,

- doporuéeny material Uchytek: nerez ocel.

6 - Stinéni motorového kabelu je uzemnéno na obou koncich. Stinéni by nemélo byt po celé délce
kabelu pferuseno. V opacném pripadé je doporuc¢eno prvek , ktery zpUsobil preruseni, stinit
v kovové krabici.

7 - Stinéna kabelaz ovladacich signalu:

- pro vicezilovy kabel je doporuéeny maly priifez vodiéi (0,5 mm?),
- stinéni by nemélo byt po celé délce kabelu pferuseno. V opaéném pripadé je doporuéeno prvek ,
ktery zpUsobil preruseni, stinit v kovové krabici.

8 - Stinény kabel pro pfipojeni brzdného rezistoru, pokud je pouzit. Stinéni by nemélo byt po celé
délce kabelu preruseno. V opacném pfipadé je doporuceno prvek , ktery zpUsobil preruseni,
stinit v kovové krabici.

9 - Zemnici $roub pro ochrany vodi¢ motorového kabelu u malych vykon(, pokud je $roub na chladici
nepfistupny.

Poznamka:

* Pokud je pouzit externi sitovy odrusovaci filtr (pro tfidu B) , je vstupni kabel tohoto filtru nestinény a
kabel 3 je vystupni kabel filtru.

* Pfesto, Ze je kostra motoru, stinéni kabelaze a kostra ménice galvanicky vysokofrekvenéné
pospojovana a uzemnéna, je nutné navic pouzit Zlutozelené ochranné vodi€e pro uzemnéni jednotlivych
pfistroju pomoci k tomu uréenych pfipojovacich mist.
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Zakladni funkce

Poruchové relé, odblokovani

Poruchové/stavové relé pfepne do stavu ,bez poruchy” pokud je na méni¢ pfivedeno napajeni
a méni¢ neindikuje zadnou poruchu. Ve v§ech doporuéenych schematech je toto relé kresleno ve
stavu ,porucha“. Za poruchu méni¢ povazuje i stav ,bez napéti“ na napajecich svorkach.

Po pominuti pfi¢iny poruchy Ize méni¢ odblokovat (resetovat) jednim z nasledujicich zpisobU:

¢ Odepnutim napdjeni, prodlevou, dokud nezhasne displej a ruda LED, a opétovnym zapnutim
napdjeni.Toto Ize provést max. 1 x za minutu, ne v kratSich cyklech.

* Automaticky, bez vnéj$iho zasahu, pokud je aktivovana funkce ,automaticky restart” - "Atr"

v menu Drive.

» Aktivaci logického vstupu, pokud je tento vstup konfigurovan jako ,reset poruchy*.

Tepelna ochrana ménice

Funkce
Tepelna ochrana termistorem pfipevnénym na chladi¢ nebo integrovana v IPM modulu.

Nepfima tepelna ochrana prostfednictvim proudového omezeni. Typické ¢asy vybaveni poruchy:

- proud motoru = 185% jmenovitého proudu ménice: 2 s.
- proud motoru = maximalni pfetéZovaci proud ménice: 60 s.

Chlazeni ménice

Interni ventilator ménice se spusti jakmile je splnéna podminka pro chod motoru - zadan smér
(Lix) a otacky (napf. Aix). Pokud je zadan povel pro zastaveni motoru zastavi se ventilator se
zpozdénim nékolika sekund. (Pokud napf. vystupni kmitocet klesne pod 0,5 Hz a je dokon¢eno SS
dobrzdéni).

Tepelna ochrana motoru

Funkce
Nepiima tepelna ochrana prilb&znym vypoétem piirtstkii teploty dle vzorce Pt.

Pozor: Pamét tepelného stavu motoru je vynulovana po odpojeni napajeni ménice.
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Konfigurace V/V podle typu aplikace

Logické vstupy

Smeér otaceni: vpred/vzad
Reverzaci Ize zablokovat u aplikaci, které vyzaduji pouze jeden smér ota€eni motoru (Cerpadla).

2-vodicové ovladani

Chod (vpfed nebo vzad) je ovladan 1 log. vstupem. Log.1 znamena chod, log. 0 znamena stop.

Po zapnuti napajeni nebo po ruénim resetu nebo po pfikazu stop Ize rozbéhnout motor pouze po
deaktivaci pfikazl chod vpred nebo chod vzad nebo SS dobrzdéni. Pokud je aktivovana funkce
automaticky rozbéh (parametr Atr v menu drC), nemusi byt 3 shora uvedené pfikazy deaktivovany,
aby se motor mohl rozbéhnout.

3-vodicoveé ovladani

Chod (vpfed nebo vzad) a stop je ovladan 2 rznymi log. vstupy. Vstupu LI1 je vzdy pfifazena
funkce stop, ktera je aktivovana log. 0 - pferuSenim signalu na tento vstup. Impuls (do log. 1) na
vstup pro chod (vpfed nebo vzad) je zapamatovan az do doby pfichodu log. O (pulsu) na vstup LI1.
Po zapnuti napajeni nebo po ruénim resetu nebo po pfikazu stop Ize rozbéhnout motor pouze po
deaktivaci pfikaz( chod vpred nebo chod vzad nebo SS dobrzdéni.

Pfrepinani ramp: 1. rampy ACC a DEC, 2. rampy AC2, DE2
Prepnuti z ACC na AC2 resp. z DEC na DE2 a naopak m{ize byt aktivovano 2 zplsoby
Budto aktivaci/deaktivaci Lix nebo dosazenim kmitoctového prahu, nastaveného v parametru Frt.

Pomalé otacky (JOG, Jogging, Crowl, Krokovani,...)

Impulsni spousténi pomoci Lix na malych otackach.

Jestlize je nejdfive aktivovan vstup pro JOG a nasledné vstup pro smér (vpfed nebo vzad) jsou
rampy 0,1 s bez ohledu na nastaveni ACC, DEC, AC2 nebo DE2. Pfi opaéném poradi aktivaci, tj.
napfed smér a nasledné JOG, jsou dodrZzeny nastavené rampy.

Minimalni prodleva mezi dvéma aktivacemi JOG vstupu je 0,5 s. JOG otacky Ize nastavit v rozsahu
0az 10 Hz.
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Konfigurace V/V podle typu aplikace

Predvolené hladiny otacek
Pomoci 1, 2 nebo 3 log. vstupll Ize zadavat 2, 4 nebo 8 hladin otaéek.

PFi konfiguraci musi byt dodrzeno pofadi: PS2 (LIx), PS4 (Lly), PS8 (Llz).

2 hladiny 4 hladiny 8 hladin
Nastavit LIx na PS2 Nastavit LIx na PS2, a Lly na PS4 | Nastavit LIx na PS2,
Lly na PS4 a LIz na PS8
Lix |otagky Lly |LIx |speed reference Llz |Lly |Lix |otatky
0 |analog, + LSP 0 |0 |analog, +LSP 0 |0 |0 [analog.+LSP
1 HSP 0 1 SP2 0 0 1 SP2
1 0 SP3 0 1 0 SP3
1 1 HSP 0 1 1 SP4
i |0 [0 |SP5
1 0 1 SP6
1 1 0 SP7
1 1 1 HSP

PFi zruSeni konfigurace se musi postupovat v opaéném poradi, tj.: PS8 (LIz), PS4 (Lly) PS2 (LIx).

Pfepinani vstupt Zadané hodnoty

Pfepinani mezi dvéma analogovymi vstupy Zadané hodnoty (zadana hodnota je dana Al1 a Al2 nebo
Al1 a AIC) podle stavu na pfislusném log. vstupu. Touto funkci je automaticky pfifazena zadana hodnota
2 na vstup Al2 nebo AIC.

Zapojeni
Al 2 nebo Kontakt na LIx rozpojen: zadana hodnota = Al2 nebo AIC.
Lix +24 COM All +10 AIC Kontakt na LIx spojen: zadana hodnota=Al1.

Pokud je Al2/AIC nakonfigurovan jako zpétna vazba PI
regulatoru, 1ze obé funkce kombinovat (viz str. 22).
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Konfigurace V/V podle typu aplikace

Volny dobéh

Doba a ¢asovy pribéh zastaveni motoru je dan vliastnostmi zatéze ( setrvacnost, tfeni,...)
Motorovy vystup ménice je bez napéti, motor neni napajen. Funkci Ize aktivovat log. 0 na pfislusném
vstupu LIx.

Brzdéni SS proudem

Funkci Ize aktivovat 2 zpUsoby:
- aktivaci (log. 1) pfisluSného logického vstupu,
- automaticky, pokud je pfi zastavovani dosazen kmitocet 0,5 Hz.

Rychlé zastaveni

Rizené zastaveni po dob&hové rampé zkracené na 1/4 nastavené rampy. Zkracenou rampu mize
méni¢ automaticky prodlouzit tak, aby nedochazelo k vybaveni poruchy ObF - pfili§ intenzivni
brzdéni.

Rychlé zastaveni je aktivovano pfivedenim log. O na pfislusny logicky vstup.

Reset poruchy

Tato funkce nuluje pamét poruchy a nastavi méni¢ do stavu pfipraven, pokud pominula pfi¢ina
poruchy. Reset je proveden aktivaci pfislusného logického vstupu ( log.1). Logickym vstupem nelze
resetovat poruchy OCF (nadproud), SCF (zkrat na vystupu), EEF a InF (interni poruchy). Tyto
poruchy Ize resetovat pouze pferuSenim napajeni.

Pfechod na mistni fizeni pfi pouziti sériové komunikacni linky
(Forced Local)

Aktivaci logického vstupu pfechazi fizeni ze sériové linky (Modbus) na mistni fizeni ze svorkovnice.
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Konfigurace V/V podle typu aplikace

Analogové vstupy
Vstup Al1 mé vzdy funkci zadavani zadané hodnoty otacek.

Pfifazeni funkci vstupiim AI2/AIC (Al2 =0 az 10V, AIC = X az Y mA a X nebo Y mohou byt
nastaveny libovolné od 0 do 20 mA).

Souctové analogové vstupy: Hodnota na vstupu Al2 nebo AIC je pfi€tena k hodnoté na vstupu Al1.

PI regulator: tato funkce je pfifazena ke vstupu Al2 nebo AIC. K jednomu z téchto vstupll se

pfipojuje signal zpétné vazby PI regulatoru, obvykle vystup z procesniho €idla.

Zadana hodnota je pfivadéna na vstup Al1 nebo je nastavena interné parametrem rPI, jehoz

hodnotu Ize nastavit z klavesnice ménice.

Parametry Pl regulatoru se nastavuji v adjust menu:

* proporcionalni zesileni rPG,

* integracni zesileni riG,

* multiplika¢ni koeficient signalu zpétné vazby FbS, timto parametrem se uvedou do souladu maximalni
hodnoty signalu od zpétné vazby a Zadané hodnoty,

* inverze regulacni odchylky se nastavuje parametrem PIC: pokud PIC=no, motor zvy$uje otacky kdyz
je odchylka kladnd, pokud PIC=YES, motor snizuje otacky kdyz je odchylka kladna.

2P Pl
rP o
nebo X1 | | Ez=== Vs
Al —O/)- ] L - /" |— Ref.
A
XFL5 S5 . ~
Al2 (0,1...100)
nebo FiC -PL -G
0.01az100 0.01az100x 1/S
AIC

Rucéni - automatickeé Fizeni s Pl regulatorem

Tato funkce kombinuje funkci fizeni Pl regulatoru a pfepinani Zadané hodnoty pomoci zmény stavu na
logickém vstupu. Podle aktualni hodnoty ( log. 0 nebo 1) na tomto vstupu je Zddana hodnota dana budto
vstupem Al1 nebo PI regulatorem.
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Konfigurace V/V podle typu aplikace

Vystup -relé R2

Dosazeni kmito¢tového prahu (FtA): Kontakt relé sepne, pokud je vystupni kmitoCet vétsi nebo
roven nastavenému prahu parametrem Ftd v adjust menu.

Dosazeni zadané hodnoty kmitoctu (SrA): Kontakt relé sepne, pokud je vystupni kmitocet vétsi
nebo roven zadané hodnoté kmitoctu.

Dosazeni proudového prahu (CtA): Kontakt relé sepne, pokud je vystupni proud vétsi nebo roven
nastavenému prahu parametrem Ctd v adjust menu.

Dosazeni teplotniho prahu (tSA): Kontakt relé sepne, pokud je tepelny stav motoru vétsi nebo
roven teplotnimu prahu nastavenému parametrem ttD v adjust menu.

Analogovy vystup AO
AO je proudovy vystup s moznosti nastaveni rozsahu 0 az 20 mA nebo 4 az 20 mA.

Proud motoru (OCr): Hodnota na vystupu je umérna efektivni hodnoté (RMS) proudu do motoru.
20 mA odpovida dvojnasobku nastavené hodnoty Ith - tepelnd ochrana motoru.

Kmitoéet motoru (rFr): Hodnota na vystupu je umérna kmito¢tu motoru. 20 mA odpovida hodnoté
nastavené v parametru tFr - maximalni kmitocet.

Moment motoru (OLO): Hodnota na vystupu je umérna absolutni hodnoté skute¢éného momentu
motoru. 20 mA odpovida 2 nasobku jmenovitého momentu motoru (typicky).

Vykon (Opr): Hodnota na vystupu je umérna vykonu dodavaného méni¢em do motoru. 20 mA
odpovida 2 nasobku jmenovitého vykonu ménice.

23



Konfigurace V/V podle typu aplikace

Tabulka slucitelnosti funkci
Aplikace mGze byt omezena poétem vstupu a vystupu, poétem funkci a jejich vzajemnou
neslugitelnosti. Funkce, které nejsou uvedeny v nasledujici tabulce jsou navzajem piné slugitelné.

z
= ;
5 1 S
] 2 S a ©
S 1z k 5 1B |3 3
815 |3 € |2 |= g
SclE 12 3 12 |8 |9 I8
> — P o > (@] o
w () o o => 2 ) o
SS brzda O
Sumacéni vstup ° °
Pl regulator ° [ °
Pfep. vstupl ° .
Volny dobéh 0 0
Rychly stop |
JOG °
Prednast. ot ° ° O

o |neslucitelné funkce

slucitelné funkce

bez vyznamu

Priorita funkci (tyto funkce nelze aktivovat sou¢asné):

Funkce na kterou ukazuje Sipka ma vysSi prioritu.

Funkce stop ma vysSi prioritu nez funkce chod.
Zadavani zadané hodnoty logickym vstupem ma vy$8i prioritu nez zadavani analogovym vstupem.
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Nastaveni - predbézna doporuceni

Pred zadanim povelu pro chod motoru

- Pfesvécte se, Ze je deaktivovan logicky vstup pro chod motoru. V opaéném pfipadé
& muze dojit k bezprostiednimu rozto¢eni motoru ihned po zadani zmény konfigurace
pfi nastavovani parametra.

Aplikace se sitovym stykacem

- Zabraiite ¢astému spinani sitového stykace (zkracuje se Zivotnost filtracnich
& kondenzatorii ve SS meziobvodu) . Pro spousténi motoru pouzivejte logické vstupy

Lix (L1 pro chod vpred, pfip. LI2 nebo LiIx pro chod vzad).

P¥i cyklu spinani sitového stykace < 60 s muze dojit k poSkozeni nabijeciho rezistoru.

Uzivatelské nastaveni a rozsSifeni funkénosti

Zabudovana klavesnice s displejem slouzi, mimo jiné, pro zadavani a zménu hodnot parametr(

a konfigurace. V pfipadé potfeby se Ize jednoduse vratit zpét do tovarniho nastaveni.

K dispozici jsou tfi typy parametri:

- provozni - slouzi k zobrazeni provoznich veli¢in béhem chodu motoru,

- nastavovaci - hodnoty parametril Ize ménit v klidu i za chodu motoru,

- konfiguraéni - 1ze ménit jejich hodnotu pouze, je li motor v klidu a je ukon€eno brzdéni. Za chodu motoru
Ize jejich hodnotu pouze zobrazovat.

Ujistéte se, Ze zména hodnot parametr(i neni nebezpe¢na pro pohon, pohanéné

& zafizeni nebo obsluhu.
Doporuéujeme ménit hodnoty parametrti za klidu motoru.
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Nastavovani parametrt

Funkce jednotlivych klaves a displeje
Altivar 28 D] scuare o

* Ruda LED: pfitomnost
napéti na SS meziobvodu,
méni¢ pod napétim

* Displej: 4 sedmisegment-
ovky

o o @ @ ¢ Vstup do menu nebo zo-
brazeni hodnoty parametru

nebo uschovani hodnoty

* Navrat do predchoziho
menu nebo parametru nebo
zvy$ovani hodnoty

parametru parametru do paméti
¢ Pfechod k nasledujicimu menu nebo ¢ V/ystup z menu nebo pfepnuti z hodnoty na
parametru nebo snizeni hodnoty parametru nazev parametru nebo navrat k hodnoté

v paméti

& Samotny stisk @ nebo @ neznamena uschovani zmény.

Pro uschovani hodnoty v paméti je nutny stisk:
Uschovani je potvrzeno kratkym pohasnutim displeje.

Normalni stav displeje pokud neni signalizovana porucha a neni aktivni chod:
- Init: Inicializace ménice (napf. po pfipojeni napajeni nebo po resetu)

- rdY: Méni¢ pfipraven

- 43.0: Zobrazeni nastaveného kmitoctu (napf. 43,0 Hz)
- dcb: Faze SS dobrzdéni

- rtrY: Faze restartu

- nSt: Aktivni pfikaz pro volny dobéh

- Fst: Aktivni pfikaz pro rychly stop
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Nastavovani parametra

Pristup k jednotlivym menu

Prvni pfipojeni na napajeni (pfi tovarnim nastaveni) Nasledna pfipojeni na napajeni

Jmenovity kmito¢et motoru:
50 Hz ( tovarni nast.) nebo 60 Hz

rd4d ‘ Zobrazeni stavu ménice

ENT li| Prodleva 3 s

A

Nastaveni Pokud neni mozné se dostat do menu Set, drC,
a I-0, je pfistup chranén kédem. Pro pfistup je
nutné znat tento kéd a mit k dispozici Obsluzny
Pohon terminal ze sady VW3A28101 nebo PC sadu
VW3A8104 a VW3A8106 nebo P/PC sadu. Viz

P, str. 41.
VNV menu SUP, str

Displej

Pristup k jednotlivym parametriim

Priklad:
Menu Parametr Hodnota nebo pfifazeni
ENT ENT
ESC 1 probliknuti
v ¢ A V¢ A [EsC (uschovani)

ENT
— | 101
Dalsi parametr

(1) Konfigurace bFr je mozna jen po prvnim pfipojeni k napajeni nebo po pfipojeni napajeni po
prfedchozim navratu do tovarniho nastaveni.
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Prislusenstvi pro mistni oviadani

Toto pfisluSenstvi po instalaci na méni¢ umozriuje mimo standardni funkce zékladniho ménice navic

zadavani otacek z panelu ménice potenciometrem, ktery je souéasti tohoto pfisluSenstvi.

Navic jsou na panelu dalsi 2 tladitka:

- RUN pro zadani povelu start vpfed nebo vzad. Smér je dan parametrem rOt v menu Set

- STOP/RESET pro zadani povelu zastaveni a resetovani pfipadné poruchy. Prvni stisk zplsobi
zastavovani motoru a pokud je nastaveno SS dobrzdéni, druhy stisk jej ukonéi.

Zadana hodnota zadana mistnim potenciometrem se séita s hodnotou zadanou na vstupu Al1.
Po nainstalovani tohoto pfisluSenstvi se zméni nékteré konfigurace:

* Vstupy/ vystupy: - tCC = Opt nelze zménit
-LI1 =no nelze zménit
-LI2=PS2 Ize prenastavit
- LI3=PS4 Ize pfenastavit
- L4 =PS8 Ize prenastavit

* Pohon: - Atr = no Ize zménit na YES
Po nainstalovani tohoto pfislusenstvi jej uz nelze odinstalovat !

Prislusenstvi je nutné instalovat na ménié, ktery neni pod napétim. V opaéném pripadé se ménic
zablokuje a hlasi poruchu InF.

Altva 28 O sounre o

STOP

RUN | _—

RESET

0000
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Pfislusenstvi pro vzdalenou montaz obsluzného terminalu

Tato sada umozriuje napf. montaz terminalu na dvefe rozvadéce. Sada obsahuje kabel a obsluzny
terminal. Terminal ma stejné funkéni klavesy jako zabudovana klavesnice a navic ma moznost
zablokovani pfistupu k parametriim pomoci pfepinace nebo kédem a dale ma navic 3 tlacitka:

* FWD/REV: zména sméru otaceni motoru,

* RUN: povel k chodu motoru,

* STOP/RESET:  povel k zastaveni motoru a reset po poruse.
Prvni stisk zplsobi zastavovani motoru a pokud je nastaveno SS dobrzdéni, druhy
stisk jej ukonéi.

Pohled na ¢elni stranu Pohled na zadni stranu

© ©
o e

@@
© @6 mo [

konektor

® O ==

© 7% ©
/

Pristupovy pfepinac:

* pozice : nastavovani a zména konfigurace neni mozna

epozice [ :nastavovanije mozné
epozice i :je mozné nastavovani i zména konfigurace
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Parametry konfigurace

Menu I/O ( menu V/V ) Vstupy/Vystupy

Zména konfigurace je moznd, pokud je motor ve stavu stop.
Funkce V/V jsou popsany na pfedchozich stranach.

Lze nastavit no — YES. UmoZziiuje oviadani ménice tlacitky tohoto modulu:
STOP/RESET, RUN a FWD/REV. Ota¢ky se zadavaji parametrem Lfr v menu Set.
Ze svorek Ize zadavat pouze volny dobéh, rychly stop a SS dobrzdéni. Pokud dojde
k odpojeni terminélu, kdyz LCC=YEs, méni¢ se zablokuje o hlasi poruchu SLF.

Kaéd Funkce Tovarni
nastaveni
- £ L L |Konfigurace typu ovladani logickych vstupl 2C=2-vodi¢ové, 3C= 3-voditové 2C
2-vodiCové fizeni: sepnuti resp. rozepnuti kontaktu znamena start resp. zastaveni motoru,
tj. stav motoru je dan trvalou pfitomnosti signalu na vstupu.
ATV-28
Napf: v |_|1”|_|x”d}
Li1: chod vped 77
Lix: chod vzad \ ﬁ
3-vodicové fizeni (pulzni): kratké pfipojeni resp. odpojeni signalu od log. vstupu znamena
start resp. zastavenimotoru.
IATV-28 ;
Napk: | 2av i1 L2 Lix |
LI1: stop
LI2: start vpred
LI3: start vzad
Zména hodnoty parametru tCC zp(sobi navrat viech
vstupU LIx do tovarni konfigurace:
*tCC =2C: LI1: chod vpfed (nelze pfekonfigurovat)  LI2:rrS: chod vzad
LI3: PS2 LI4: PS4
*tCC =3C: Ll1:stop, nelze prekonfigurovat LI2:For,start vpfed(nelze zménit)
LI3: rrS , start vzad LI4: JOG
¢ tCC = OPT LI1: no, nelze prekonfigurovat LI2: PS2
LI3: PS4LI4: PS8
- L L C |Parametr je pfistupny pouze po instalaci obsluzného termindlu (sada VW3A28101, viz str. 29). [no
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Parametry konfigurace

Menu I/O (menu V/V) Vstupy/Vystupy (pokraéovani)

no: bez vyznamu

SAl: s¢itani Zzadané hodnoty kmito¢tu s Al1

Pll: zpétna vazba Pl regulatoru, Zadana hodnota Pl se zaddva parametrem rPI(1)

PIA: zpétna vazba PI regulatoru, Zadana hodnota Pl je automaticky pfifazena na Al1 (1)

« SAl Ize nastavit pouze, pokud je nékterému log. vstupu pfifazeno rFC.

* Pll a PIA nelze nastavit pouze, pokud je nékterému log.vstupu pfifazeno JOG nebo PS2.
* Pokud je log. vstup LIx nastaven na rFC (pfep. zddané hodnoty) a AIC je nastaven na Pl
nebo PIA, je pii LIx=0 zadana hodnota dana Al1 a pfi LIx=1 je Zzadana hodnota dana
vystupem PI regulatoru.

Kéd Funkce Tovamni
nastaveni

- L 12 |logické vstupy S
- L 13 |no: bez vyznamu PS2
-L 1Y {rrS: chod vzad ( celkem tedy 2 sméry otaceni ) PS4

rP2: pfepinani ramp (1)

JOG: ,pomalé otacky“ (1)

PS2: 2 pfednastavené hladiny otacek

PS4: 4 prednastavené hladiny otacek (1)

PS8: 8 prednastavenych hladin otacek (1)

nSt: zastaveni volnym dob&hem. Funkce se aktivuje rozpojenim kontaktu.

dCl: Aktivace SS brzdéni proudem IdC, po 5 s je proud omezen na 0,5 Ith

pokud log. vstup zUstava aktivovan.

Fst: rychly stop. Funkce se aktivuje rozpojenim kontaktu

FLO: Nuceny pfechod do ovladani z V/V, pokud je méni¢ fizen ze seriové linky

rSt: reset poruchy, odblokovani ménice po pominuti pfi¢iny poruchy

rFC: pfepinani Zadané hodnoty. Pfi odpojeni vstupu je Z&dana hodnota dana

AI2/AIC nebo vystupem PI regulatoru, pokud je PI reg. aktivovan.

- Pokud je tCC=3C, je LI2=For ( start vpfed ) a nelze jej pfekonfigurovat.

- Pokud je dana funkce jiz pfifazena jinému vstupu, objevi se na displeji, ale neni

ji mozné pomoci ENT) ulozit do paméti.

- Funkce PS2, PS4, PS8 je nutné konfigurovat na jednotlivé vstupy v tomto pofadi. Pfi

dekonfikuraci musi byt pofadi opaéné: PS8, PS4, PS2.
- R 1L |Analogové vstupy AIC/AI2 ( funkce se paralelné pfifazuje obéma vstuplim) SAl

(1) Pfifazeni téchto funkci jednotlivym log. vstuplim zplisobi zobrazeni souvisejicich
parametrd v menu Set.
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Parametry konfigurace

Menu I/O (menu V/V) Vstupy/Vystupy

Kéd Funkce Tovarni
nastaveni

- [ r L |Minimalni hodnota na vstupu AIC, nastavitelna 0 az 20mA. 4 mA
- [ r H |Maximalni hodnota na vstupu AIC, nastavitelna 4 az 20mA. 40 mA

Témito dvéma parametry Ize zménit rozsah proudového vstupu a vstupné/vystupni

charakteristiku ménice. Napf: pfi standardni regulaci se nastavuje 0-20, nebo 4-20 mA,

pfi inverzni regulaci napf. 20-4 mA, atd.

Frekvence
HSP
LSP {-—————— ”T/
0 1
crL crH 20 ATCMA)

Pokud je pouzit vstup Al2 (napétovy), méni se proporcionalné i charakteristika tohoto

vstupu: 4 mA odpovidaji 2 V, 12 mA odpovida 10 V.

Pokud ma vstup Al2 zlstat 0 — 10 V, nastavi se CrL=0 a CrH=20.
-A0 |Analogovy proudovy vystup rFr

no: bez vyznamu

OCr: proud motoru. 20 mA odpovida 2 nasobku jmenovitého proudu nastaveného

parametrem ItH.

rFr: kmitocet motoru. 20 mA odpovida max. kmitoétu — param. tFr.

OLO: moment motoru. 20 mA odpovida 2 nasobku jmenovitého momentu motoru.

OPr: vykon dodavany méni¢em. 20 mA odpovida 2 ndsobku jmenovitého vykonu ménice.
- AOE |Charakteristika analogového vystupu 0

0:0-20 mA

4:4-20mA
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Parametry konfigurace

Menu I/O (menu V/V) Vstupy/Vystupy (pokraéovani)

Kaéd

Funkce

Tovarni
nastaveni

e

Relé R2

no: bez vyznamu

FtA: dosaZeni kmitoctového prahu. Kontakt relé sepne, pokud vystupni kmitoget je roven
nebo vétsi nez hodnota zadana v Ftd(1).

CtA: dosazZeni proudového prahu. Kontakt relé sepne, pokud vystupni proud je roven nebo
vétsi nez hodnota zadana v Ctd (1).

SrA: dosazeni zddaného kmitoctu. Kontakt relé sepne, pokud je vystupni kmitoCet roven
nebo vétsi nez zadana hodnota.

tSA: dosazeni tepelného prahu. Kontakt relé sepne pokud tepelny stav motoru dosahne
hodnoty nastavené parametrem ttd (1).

SrA

-Add

Adresa ménice, pokud je pouzito fizeni pfes linku RS485/Modbus/RTU
nastavitelnd od 1 do 31.

-bdr

Rychlost pfenosu dat po sériové lince:
9,6 = 9600 biti/s nebo 19,2 = 19200 bitC/s.
Zména tohoto parametru je mozna pouze po odepnuti a znovuzapnuti napajeni ménice.

(1) Prifazeni téchto funkci jednotlivym log. vstuplim zplsobi zobrazeni souvisejicich
parametrl v menu Set.
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Parametry konfigurace

Drive menu (Menu pohon)

Nasledujici parametry Ize ménit pouze, pokud je motor stoji (pfislusné LIx, Aix neaktivni), s vyjimkou
parametrQ Frt, Sfr, nrd a SdS, které Ize ménit i za chodu motoru.

Optimalni spolupraci mezi méni¢em a motorem Ize zabezpecit:
- zadanim hodnot z typového Stitku motoru,
- spusténim funkce ,auto-tune®, pokud je pfipojen standardni asynchronni motor s kotvou nakratko.

Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

- Un 5 [Jmenovité napéti motoru ze Stitku
Rozsah nastaveni zavisi na typu ménice:

ATV28eeee )12 200 az 240V |230V
ATV28eeeeN4 380 az 500V 400V pri
bFr =50
460 V pfi
bFr =60
- F r & | Jmenovity kmitoCet motoru ze Stitku 40 az 400 Hz |50/ 60Hz
dle bFr
-k Un |Auto-tune: automatické nastaveni internich parametr(i no-donE-YES |no

Lze spustit pouze u U/f charakteristik n a nLd ( param.Uft).

- no: v ménici jsou tovarné nastaveny parametry odpovidajici standardnim
motordm IEC

- donE: auto-tune uz byl proveden, méni¢ bude pracovat s témito parametry
- YES: spusténi auto-tune sekvence.Po ukonéeni sekvence se zobrazi rdY.
Pfi navratu k parametru tUn je jeho hodnota donE. Pokud se jako vysledek
sekvence zobrazi poruchovy kéd tnF, zkontrolujte spravné pfipojeni motoru.
Pokud je pfipojeni spravné, je pravdépodobné pouzit nestandardni motor.
V tom pfipadé nastavte Uft na L nebo P. Pozor: funkci auto-tune Ize spustit
pouze pokud neni aktivovan zadny logicky vstup. Pokud je tedy na néjaky
z téchto vstupli nastavena funkce ,volny dobéh* nebo ,rychly stop“, musi byt
tento vstup ve stavu log.1.

- £ Fr [ Maximalni vystupni kmitocet 40 az 400 Hz |60/72 Hz
(1.2 x bFr)
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Parametry konfigurace

Drive menu (Menu pohon)(pokraéovani)

Kaéd

Funkce

Rozsah
nastaveni

Tovarmni
nastaveni

-UFE

Vybér vystupni charakteristiky ménice - U/f:

- L : konstantni momentova charakteristika, napf. pro speciaini nebo
paralelné spojené motory

- P: kvadraticka momentova charakteristika napf. pro odstfediva ¢erpadla
a ventilatory

- n: vektorové fizeni bez zpétné vazby, konstantni momentova
charakteristika

- nLd: energeticky Usporny rezim pro nevytizené zatéze (s kvadratickou
momentovou charakteristikou)

L-P-n-nLd

n

-brA

Aktivace této funkce zpusobi prodluzovani dobéhové rampy,(no-YES)
pfipadech kdy tato rampa je pfili$ kratka vzhledem k setrvacnosti zatéze
a mlze zplsobit poruchu ObF — nadmérmé brzdéni.

no: funkce neaktivni, YES:funkce aktivni Pokud je nutné v aplikaci dodrzet
dobu dobéhové rampy tuto funkci deaktivujeme (no) a je nutné pouzit
brzdny rezistor.

no - YES

YES

-Frk

Kmito&et pfepnuti na druhou rampu. Pokud vystupni kmitocet pfekroci
hodnotu nastavenou v Frt zvy$ovani a snizovani kmitoctu za¢ne sledovat
hodnoty ¢asy nastavené v AC2 a dE2. Pfi Frt=0 je funkce neaktivni tento
parametr se nezobrazi, pokud je n&jaky log. vstup nastaven na hodnotu rP2.

0az HSP

0Hz

-SFr

Nastaveni hodnoty spinaciho (modula¢niho) kmito¢tu. Nastavenim
modulaéniho kmito€tu Ize snizit akusticky hluk motoru.

Pfi nastaveni kmito¢tu nad 4 kHz je nutné snizit proud ménice:
*do 12 kHz 0 10%,

*nad 12 kHz 0 20%.

2 az15 kHz

4.0 kHz

-nrd

Aktivace této funkce zpusobi rozmitani nastaveného spinaciho kmitoctu
a tim dale snizi hluk motoru no: funkce neaktivni, YES: funkce aktivni.

no - YES

YES

:| Parametr Ize nastavovat i za chodu motoru

35



Parametry konfigurace

Drive menu | d r [ | (Menu pohon) (pokragovani)

Kéd

Funkce

Rozsah
nastaveni

Tovarni
nastaveni

-REr

Automaticky restart po pominuti poruchy, pokud jsou spinény podminky pro
spusténi motoru. Restarty jsou automaticky opakovany. Méni¢ se pokousi o
dal$i restart, vzdy se zvySuijici se prodlevou: 1s, 5s, 10s a dale po 1min. s
omezenim celkové doby pokust 6min. Pokud je i posledni pokus
neuspésny, ménic¢ se trvale zablokuje a je nutné jej restartovat odepnutim
a znovupfipojenim napéjeni. Automaticky restart se tyka téchto poruch:
OHF, OLF, USF, ObF, OSF, PHF, OPF, SLF. Poruchové relé zistava
béhem pokusti o autorestart sepnuto (4. v poloze ,bez poruchy”) a vypne az
po poslednim neuspésném pokusu. Podminkou pro automaticky rozbéh je
zachovani signald pro chod a zadani zadané hodnoty otacek. Tuto funkci
Ize aktivovat jen pro 2 vodi¢ové ovladani (tCC=2C).

Ovéte, ze automaticky restart neodporuje predpistim pro dany
A stroj nebo aplikaci a ze neznamena nebezpedi pro obsluhu nebo

zafizeni.

- no: funkce neaktivni

- YES: funkce aktivni

- USF: funkce aktivni jen po poruse USF

no - YES -
USF

no

-O0PL

Touto funkei se aktivuje hlidani vypadku motorové faze, ,no“ se nastavuje
napf. pokud je mezi méni¢ a motor zafazen stykac, ktery miize rozpinat i za
chodu motoru.

no: funkce neaktivni YES: funkce aktivni

no - YES

YES

- IPL

Touto funkei se aktivuje hlidani vypadku napajeci faze.

no: funkce neaktivniYES : funkce aktivni

Tato funkce je nedostupna pro ATV28.U09M2,U18M2, U29M2 a U41M2 -
tj. pro ménice s 1 fazovym napajenim. Pokud je funkce aktivni, je
detekovana porucha PHF, pokud je méni¢ zatizen na pfiblizné min. 70%
jmenovité zatéze. Pfi provozu na 2 faze a nezatizeném ménici miize motor
béZet bez signalizace PHF i pokud je IPL aktivni.

no - YES

YES

-SEFP

Rizené zastaveni pfi vypadku napajeni. Méni¢ mize zastavovat po rampé
i pfi vypadku napéjeni. Tvar a trvani dob&hové rampy zavisi na kinetické
energii zatéze.

no: funkce neaktivni YES: funkce aktivni

no - YES

36




Parametry konfigurace

Drive menu (Menu pohon) (pokra&ovani)

Kéd

Funkce

Rozsah
nastaveni

Tovarni
nastaveni

-FLr

Letmy start motoru Opétovné znovuroztoéeni motoru na nastaveny
kmitoget bez nutnosti jeho zastaveni, napf. po nasledujicich udalostech:
- po kratkém vypadku napajeni

- reset poruchy nebo automaticky restart

- volny dobéh nebo SS brzdéni aktivaci LIx

no: funkce neaktivni YES: funkce aktivni

no - YES

no

-drn

Snizuje napétovy préh, pfi kterém je detekovano podpéti v siti (USF)
a tim umozZriuje nouzovy provoz na napéti, které je asi 40% pod jmenovitou
hodnotou. (kolisani napéti v siti).
no: funkce neaktivni
YES: funkce aktivni
Pfi provozu s moznosti podpéti nebo poklesech v siti :
& - doporu€ujeme pouzit sitovou tlumivku
- nelze zaruéit parametry ménice a motoru
(momentové a proudové pretizeni).

no - YES

no

-5d5

Kalibraéni koeficient pro nastaveni zobrazovani otacek parametr SPd ( SUP
menu). Timto koeficientem Ize nastavit pomér mezi vystupnim kmitoétem a
otackami motoru nebo motoru s prevodovkou.

napf: 4-pélovy motor, 1500 ot/min pfi 50 Hz:

SdS=30 a tedy Spd=1500 pfi 50 Hz

1az 200

30

-FLS

Navrat k tovarnimu nastaveni

no: bez funkce

YES: na displeji se objevi ,Init“ a ,bFr*.

VSechny hodnoty se vrati do tovarniho nastaveni.

no - YES

no

:| Parametr Ize nastavovat i za chodu motoru.
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Parametry nastaveni

Adjust menu|5 E £ 4 (Menu nastaveni)

Tyto parametry Ize nastavovat v klidu i za béhu motoru. Ujistéte se, Ze zména
parametrii za chodu neni nebezpeéna pro obsluhu nebo zafizeni. Zmény doporucujeme

VAN

provadét, kdyz je motor v klidu (LIx pro chod je neaktivni).

Kéd Funkce Rozsah Tovamni
nastaveni nastaveni

- L F r [Zadavani zadaného kmitoctu pomoci kldvesnice. Tento parametr je LSP az HSP
pfistupny pouze s nainstalovanym termindlem ze sady VW3A28101.
Zaroven musi byt nastaven parametr LCC v I-O menu.

- r P | | Zadana hodnota pro Pl regulétor. Tento parametr se objevi, pokud je 0,0az100,0 |0,0
analogovy vstup Al2/AIC nastaven na PII. %

- r Ok [|Zména sméru otaceni. Tento parametr se objevi pokud je nainstalovana | For - rrS For
sada pro mistni ovladani.
Nastaveni: For: vpied, rrS: vzad.

- AL C |Nastaveni doby rozbéhové a dob&hové rampy 0,0az3600s |3s

- dE [ | Definuje dobu od 0 kmito&tu do jmenovitého kmitoétu motoru ( FrS). 0,0az23600s [3s

- AL 2 |2. doba rozbéhové rampy 0,0az3600s |5s

-dE 2 [2. doba dobéhové rampy 0,0az3600s |55
Tyto parametry jsou pfistupné, pokud je nastaveni prahového
kmito&tu pfepnuti rampy (Frt v menu drC) vétsi nez OHz nebo
pokud je néktery LIx nastaven na funkci pfepnuti ramp.

- L 5P |Nizké otacky 0az HSP 0 Hz

- H5P | Vysoké otacky: ujistéte se, Ze je hodnota tohoto parametru vhodna pro LSP az tFr bFr
motor a aplikaci.

- IE H | Nastaveni proudu pro tepelnou ochranu motoru. Hodnotu 0,50az 1,15 |[In(1)
nastavte podle typového Stitku motoru. In (1)
Pro zablokovani tepelné ochrany nastavte maximalni hodnotu
—zobrazi se ntH.

(1) In je trvaly vystupni proud definovany ve vybérové tabulce v této pfiru¢ce nebo v katalogu.

Parametry na $edém podkladu se zobrazi pouze pokud je nastavena pfislusna funkce v menu drC nebo

1-0.

38



Parametry nastaveni

Adjust menu (Menu nastaveni) (pokracovani)

Kéd Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
- UF r | Optimalizace momentu na nizkych kmito€tech. Pfi nastaveni vy8Sich 0az100% |20%
hodnot ma motor vy$8i moment, na nizkych otackach. Je ovéem nutné
kontrolovat jeho otepleni.
- 5L P [Nastaveni kompenzace skluzu. Tento parametr se objevi pouze, pokud je |0az 100 % |Dle vykonu
nastaveno Uft = n v menu drC- ménice
- F L [ | Zisk vnitini ota¢kové smycky ménice. Ovliviiuje dynamiku pohonu. Pro 0az100% |[33%
zatéze s velkou setrvaénosti nebo mechanickym odporem nebo pomalé
cykly je mozné postupné snizovat hodnotu z 33 na 0. Pro zatéZe s malou
setrvagnosti nebo malym mechanickym odporem nebo pro zvyseni
dynamiky pohonu je mozné postupné zvySovat hodnotu z 33 na 100.
Velky zisk miize zpUsobit nestabilitu systému.
- Id L |Proud pro stejnosmérné dobrzdéni. 0,11tH az 0,7 In (1)
Po 5 s brzdéni se hodnota SS proudu automaticky snizi na In(1)
0,5 x ItH, pokud byla nastavena vy$si hodnota.
-k d[ |Doba sepnuti SS brzdy. Max. doba je 25,5 s nebo trvale 0az254s 0,5s
Trvalé
- JPF | Pfeskogeni rezonanéniho kmito¢tu soustavy. Pfeskoceni funguje pfi 0az HSP O0Hz
zvySovani i snizovani kmitoctu s hysterezi 2 Hz symetricky okolo JPF.
Nastavenim JPF=0 je tato funkce neaktivni.
- JO L | Nastaveni kmitoCtu pomalych otaéek 0az 10 Hz 10 Hz
- r PG | Proporcionalni zisk Pl regulatoru 0,01az 100 |1
-r |G |Integraéni zisk Pl regulatoru 0,01 az 1/s
100/s
- F b5 | Multiplikaéni koeficient zpétné vazby PI regulatoru 0,1az 100 1
- P IL [Negace regula¢ni odchylky PI regulatoru no - YES no
no: bez negaceYES: negace.
(1) In je trvaly vystupni proud de finovany ve vybérové tabulce v této pfiru¢ce nebo v katalogu.

Parametry na $edém podkladu se zobrazi pouze pokud je nastavena pfislusna funkce v menu drC nebo

I-0.
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Parametry nastaveni

Adjust menu (Menu nastaveni) (pokracovani)

Kéd Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
- 5P | 2. hladina otagek LSP azHSP |10 Hz
- 5P 3 |3. hladina otacek LSP azHSP |15Hz
- 5P Y | 4. hladina otacek LSP az HSP |20 Hz
-5P5 [5. hladina otagek LSP az HSP |25 Hz
- 5PB | 6. hladina otacek LSP az HSP |30 Hz
- 5P 1|7. hladina otacek LSP az HSP |35 Hz
- F £ d | Prahovy kmitocet po jehoz dosazeni spina relé R2 0az HSP bFr
- [ E d |Prahovy proud po jehoZ dosazeni spiné relé R2 0,1 ItH az 1,51In
1,5In
-k £ d | Tepelny stav motoru, po jehoz dosazeni spina relé R2 1az118% 100 %
- kL 5 | Doba béhu na nizkych otackach. Po deaktivaci LIx pro chod motor snizi [0az255s |0
otacky na hodnotu LSP a na téchto ota¢kach bézi po dobu nastavenou vtLS
a potom automaticky zastavi . Pokud béhem chodu na LSP dojde k aktivaci
LIx, motor pfejde po rampé na nastavené otacky.
tLS=0 : bez ¢asového limitu.

((1) In je trvaly vystupni proud definovany ve vybérové tabulce v této pfiruc¢ce nebo v katalogu.

Parametry na $edém podkladu se zobrazi pouze pokud je nastavena pfislusna funkce v menu drC nebo
1-0.

40



Parametry nastaveni

Display menu (Menu Displey) vybér zobrazeni provozniho parametru za chodu,

zobrazeni kédu posledni poruchy, zobrazeni SW verze ménice a zadani pfistupového kédu.

Vybér zobrazeni je mozny:

ménic¢e od napajeni
- Stisk tlacitka ENT 2x: zobrazeni je trvalé. Po 2. stisku ENT se vystoupi z menu SUP.
Nasledujici parametry Ize zobrazovat a ménit v klidu i za chodu motoru.

Kéd Funkce Jednot
ka
- F r H | Zobrazeni zadané hodnoty kmitoctu Hz
- r F r | Zobrazeni vystupniho kmitoctu, kterym je napajen motor Hz
- 5P d | Zobrazeni otagek ( rFr x SdS) -
-L [ r [Zobrazeni proudu motoru A
- 0P r |Zobrazeni vykonu, ktery je dodavan do motoru. 100% odpovida jmenovitému vykonu ménice %
- UL n | Zobrazeni sitového napéti Vv
- E Hr |Zobrazeni tepelného stavu motoru: 100% odpovida jmenovitému tepelnému stavu. PFi %
prekroceni 118% se méni¢ zablokuje a hlasi OLF — pietizeni motoru
- k Hd | Zobrazeni tepelného stavu ménice: 100% odpovida jmenovitému tepelném stavu. Pfi pfekroceni | %
118% se méni¢ zablokuje a hlasi OHF — pfetiZzeni méniCe. Reset poruchy Ize provézt, pokud
hodnota klesne pod 70%.
- L FE |Zobrazeni kédu posledni poruchy. Pokud jesté Zadna nenastala, zobrazi se noF. -
- [ PU |Softwarova verze ménice -
- [ 0d |Parametr je pfistupny pouze prostiednictvim obsluzného terminalu nebo PC nebo P/PC software.

Rozsah nastaveni je 0 az 9999. Hodnota 0 ( tovarni nastaveni ) znamend, ze neni zakédovano.
VSechny ostatni hodnoty znamenaji, Ze pfistup k menu SEt, drC, a I-O je mozny jen po odkédovani.
Pro zakédovani se pouziji klavesy (A ¥) pro zvySovani resp.snizovani hodnoty kédu a do
paméti se kdéd zaznamena pomoci ENT.
* Nezapomeiite si zaznamenat kod, ktery jste pouzili, jeho hodnotu uz nelze
po zakédovani zobrazit.
* Pokud je nakonfigurovan kod jiny nez 0, je pFistup k parametriim mozny jen pomoci
obsluzného terminalu nebo PC nebo P/PC.
Pfistup do menu, pokud je zakddovano, je mozny nastavenim kédu pomoci (A ¥) a potvrzenim
klavesou ENT.
* Pokud je navolen spravny kdd, displej blika, a Ize navolit kod 0, aby se umoznil pfistup do menu.
« Pokud je navolen nespravny kdéd, méni¢ se vrati do stavu rdY.
* Pokud jste Va3 kod zapomnéli, obratte se na oddéleni firmy Schneider Electric.
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Parametry nastaveni

Display menu (Menu Displey) (pokraéovani)

Kaéd

Parametr

Zobrazeni stavu ménice: provozni rezim nebo kéd poruchy

- init: Inicializaéni sekvence (napf.po resetu poruchy, nebo navratu do tovarniho nastaveni)
- rdY: Méni¢ pfipraven

- 43.0: Zobrazeni zadavaného kmitoctu

- dcb: Faze SS brzdéni

- rtrY:Faze probihajiciho automatického restartu

- NSt: Faze volného dobéhu

- FSt: Faze rychlého zastaveni
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Udrzba

Pravidelna preventivni udrzba

Altivar 28 nevyzaduje zadnou specialni preventivni udrzbu. Nicméné je vhodné, z hlediska zvySeni
provozni spolehlivosti, vénovat pravidelnou pozornost nasledujicim ¢innostem:

- Kontrolovat utazeni vodi¢l ve svorkach.

- Kontrolovat, zda je teplota v okoli ménice v definovanych mezich a zda spravné funguje
ventilace na ménici pfip. na rozvadéci. ( Primérna doba Zivota ventilatord, v zavislosti na

jeho provoznich podminkach, je 3az 5 let).

- Odstrariovat prach a jiné necistoty z ménice. (Odstrafiovani prachu z vnitfnich ¢asti

ménice doporucujeme sveéfit oddéleni servisu firmy Schneider Electric).

Pred tim nez zavolate servis

Pokud nastal problém se spusténim nebo v provozu, zkontrolujte nejdfive, zda jsou spinéna
doporuéeni a upozornéni uvedena v dokumentaci, tykajici se prostfedi, montaze, pfipojeni,
nastaveni a ovladani.

Zaznamenejte si typ ménice, jeho SW verzi, kéd posledni poruchy.

PFi poruSe se méni¢ zablokuje, na displeji se zobrazi kéd poruchy a relé R1 pfepne do poruchového
stavu.

Reset poruchy

U poruch, které nelze resetovat tlacitkem STOP/RESET na ménic¢i nebo pomoci nastaveného LIx,
odepnéte méni¢ od napéjeni, vyckejte dokud nezhasne ruda LED a displej.

Pokuste se najit pfi¢inu poruchy a odstrante ji.

Obnovte napajeni ménice. Pokud pfi€ina pominula, méni¢ se automaticky resetuje.

Display menu

Zobrazeni a sledovani provoznich parametrd pied poruchou, pokud je to mozné, mize usnadnit
identifikaci pficiny poruchy.

Nahradni dily a oprava
Obratte se na technickou podporu nebo oddéleni servisu firmy Schneider Electric.
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Poruchova hlaseni - pfi¢iny — odstranéni

Ménic nelze spustit, neni zobrazen kod poruchy

* Logicky vstup, kterému je pfifazena funkce ,, rychly stop“ nebo ,, volny dobéh“ je aktivovan, tj.
neni ve stavu log. 1. Na displeji je zobrazen kéd ,,nSt“ nebo ,,FSt*, tj. ménic¢ je v rezimu zastaveni
volnym dobé&hem nebo rychly stop. Oba tyto rezimy se aktivuji odpojenim napéti od log. vstupu.
Je tedy potfeba zkontrolovat pfipojeni pfislusného vodi¢e nebo ovladaciho kontaktu.

* Pfi pfipojeni méni€e na napéjeni nebo po ruénim resetu nebo po pfikazu stop Ize znovu roztodit
motor pouze po zruSeni pfikazu ( signélu na log. vstupu ) pro chod vpfed, chod vzad nebo SS
brzdéni. Pokud nebyly tyto pfikazy zruSeny, displej zobrazuje ,rdY*“, ale motor nelze spustit.
Pokud je nakonfigurovana funkce automatického restartu ( Atr=YES v menu drC ), vySe uvedené
pfikazy se pro opétovny start nemusi rusit.

Poruchy, které nelze automaticky resetovat

PFi¢ina poruchy se musi napfed odstranit. Potom Ize provézt reset vypnutim a znovuzapnutim
napajeni.

Kéd - Pravdépodobna pficina Odstranéni
porucha
-0CF - pfili$ kratka rampa - zkontrolujte nastaveni
nadproud - velka setrvacnost zatéze - zkontrolujte motor/ménic/zatéz
- mechanicky zablokovana zatéz |- zkontrolujte zatéz
-5CF - zkrat nebo zemni spojeni na - zkontrolujte motorovy kabel a izolaci motoru
zkrat na vystupu vystupu ménice
- InF - vnitfni porucha - zkontrolujte prostfedi z hlediska EMC
vnitfni porucha - zkontrolujte pfipojeni sady pro mistni ovladani

( pokud je pouzita )
- kontaktujte oddéleni firmy Schneider Electric

-knfF - specialni motor nebo motor nastavte U/f charakteristiku L nebo P
auto-tune nevhodny pro vektorové fizeni bez

nelze dokongit zpétné vazby

-EEF - vnitfni porucha - kontaktujte oddéleni firmy Schneider Electric

vnitfni porucha
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Poruchova hlaseni - pfi¢iny — odstranéni

Poruchy, které Ize automaticky resetovat po pominuti pfic¢iny

Kéd Pravdépodobna pfic¢ina Odstranéni
porucha
-OHF -?t je piili§ velky -zkontrolujte zatizeni motoru, chlazeni ménice. Pred

pfetizeni ménice

-vysoka teplota okoli ménice

restartem je nutno vyckat na jeho ochalzeni.

-OLF
pretizeni motoru

- pretizeni motoru Pt

- zkontrolujte nastaveni tepelné ochrany motoru
a zatéz. Pred restartem je nutno vyckat.

-0S5F
prepéti béhem
rozbéhu nebo

- prepéti v siti

-zkontrolujte napéti v siti
-zkontrolujte sit z hlediska EMC
( harmonické, impulsni pfepéti )

v chodu
-USF - podpéti nebo kolisani v siti - zkontrolujte napéti v siti
podpéti - kratké vypadky napajeni - resetujte ménic.
- poskozeny nabijeci obvod - kontaktujte oddéleni firmy Schneider Electric
-0bF - pfili§ intenzivni brzdéni - prodluzte dob&hovou rampu
prepéti béhem nebo aktivni zatéz - instalujte brzdny rezistor
zastavovani - aktivujte funkci brA, pokud to aplikace dovoluje
-PHF - nevhodné pfipojeni ménice na sit |- zkontrolujte pfipojeni a jisténi
vypadek - pferu$ovani napdjeci faze - resetujte ménic¢

vstupni faze

- 3 fazovy méni¢ zapojen na
1 fazovou sit

- zkontrolujte pfipojeni

-OPF
vypadek
vystupni faze

- vypadek faze na vystupu ménice
- pfili§ maly proud do motoru

- zkontrolujte pfipojeni mezi motorem

a ménicem

- ménic je vzhledem k motoru pfili§ pfedimenzovan
nebo nevhodné nastaven

-5LF
porucha seriové
komunikace

- chybné pfipojeni seriové linky
RS485

- zkontrolujte pfipojeni a nastaveni seriové linky,
adresu a pfenosovou rychlost
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Altivar 28E

V nasledujicim textu je popsano vybaveni, oznaéeni, rozméry, montaz a pfipojeni ménice
Altivar 28E — tzv. vybavené provedeni s krytim IP55.

Ostatni vlastnosti, nastavovani parametrii a konfiguraci a idrzba jsou shodné se standardnim
provedenim Altivar 28H — IP21 a jsou popsany v predchozim textu.
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Popis vybaveni skfiné

1. Displej a tla¢itka pro nastavovani a konfiguraci

2. Krytka konektoru RJ45/RS485 pro seriovou linku.

Po odstranéni krytky pfi pouziti obsluzného terminalu nebo PC nebo P/PC nebo seriové linky
se kryti snizi na IP43.

3. Sitovy vypina¢ (typ Vario — Ize odpinat i pod zatézi)

4. 2 krytky pro uzivatelské rozsiteni, napf. signalky, ovladace - primér 22 mm

5. 3 polohovy pfepinaé: STOP — CHOD VPRED - nezapojeno

6. Potenciometr pro zadavani otacek (na Al1)

7. Spodni kovovy kryt s otvory pro kabelové prichodky
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Vybérova tabulka a oznaceni — vybavené provedeni IP55

1-fazové napajeni (1) U1...U2: 200...240 V 50/60 Hz

Motor Napajeci sit Altivar 28
Vykon na Stitku Sitovy proud (3) Oceka- Trvaly vystupni Max. Oznageni ménice
(2) NAVE pfil2 vany Isc  proud pretéz.

sité proud (4)
kw HP A A kA A A
0,37 0,5 73 8,1 1 33 3,6 ATV-28EU09M2
0,75 1 9,8 8,2 1 4,8 6 ATV-28EU18M2
15 2 16 13,5 1 78 10,9 ATV-28EU29M2
22 3 22,1 18,6 1 11 15 ATV-28EU41M2
3-fazové napajeni (1) U1...U2: 200...230 V 50/60 Hz (5)
3 - 17,6 15,4 5 13,7 18,5 ATV-28EU54M2
4 5 21,9 19,1 5 17,5 24,6 ATV-28EU72M2
3-fazové napajeni (1) U1...U2 : 380...500 V 50/60 Hz
Motor Napajeci sit Altivar 28
Vykon na $titku Sitovy proud (3) Oceka- Trvaly Max. Oznacgeni ménice
(2) pfiU 1 pfil2 vany Isc  vystupni pretéz.

sité proud proud (4)

Pro 380 pro
az460V 500V

kw HP A A kA A A A
0,75 1 39 35 5 2,3 2,1 35 ATV-28EU18N4
1,5 2 6,5 57 5 41 38 6,2 ATV-28EU29N4
2,2 3 8,4 75 5 55 5,1 8,3 ATV-28EU41N4
3 - 10,3 9,1 5 71 6,5 10,6 ATV-28EU54N4
4 5 13 11,8 5 9,5 8,7 14,3 ATV-28EU72N4

(1) Jmenovité napajeci napéti v rozsahu: min.U1 az max.U2.

(2) Tyto vykony plati pro spinaci kmito¢et do 4 kHz v trvalém provozu. Spinaci kmitoCet je nastavitelny od 2 do 15 kHz.
Pfi provozu se spinacim kmito¢tem nad 4 kHz je nutné ménic vici motoru predimenzovat,

resp. omezit proud motoru takto:

*nad 4 kHz do 12 kHz 0 10 %,

e nad 12 kHz do 15 kHz 0 20%.

(3) Typické hodnoty pro 4 pélové motory, spinaci kmitoCet 4 kHz a bez sitové tlumivky.

(4) Po dobu 60 s, se stfidou 1:10 — tj. napf. cyklus 60 s s max. pfetéZzovacim proudem a

540 s trvalym vystupnim proudem, celkova doba cyklu 600 s.

(5) Napajeci sité 3 x 200/115 az 230/133 V se v Ceské republice ani v Evropé nepouzivaji.
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Montaz

Rozméry a hmotnost
49

L

ATV-28E a b c G H [%] Hmotnost
mm mm mm mm mm mm kg
U09M2, U18M2 219 297 177 202 280 5,5 5
U29M2, U18N4, U29N4 219 297 201 202 280 55 6,5
U41M2, U54M2, U72M2, U41N4, U54N4, U72N4 230 347 222 213 320 5,5 9,5

Doporuéeni pro montaz

F
:

N
[

>

Instalujte méni¢ svisle s maximalni vychylkou od svislé osy - 10°.

Neinstalujte méni¢ v blizkosti pfedmétl vyzarujicich teplo.

Ponechejte okolo méniGe dostatec¢ny prostor, umozriujici dostateénou
cirkulaci vzduchu okolo skfiné ménic¢e smérem zespodu nahoru.

Minimalni a maximalni provozni teplota v okoli ménice je — 10°C az +40°C.
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Pripojeni kabelaze

Pristup ke svorkam

Pfed zahajenim prace odpojte napajeni ménice a vyckejte 10 minut, coz je doba, ktera staci k vybiti
kondenzatorl meziobvodu.

Vypnéte vypina¢ Vario na ménici. OdSroubujte kryt. Rozpojte konektory kabeldze spojujici kryt

s vlastnim méni¢em.

Ovladaci svorky

Vykonové svorky
Svorky vypinace Vario ——

Vykonové svorky

Charakteristiky vykonovych svorek

Altivar ATV-28E Max. pfipojitelny prirez Utahovaci moment v Nm
AWG mm?

Uooam2, U18mM2 AWG 14 2,5 0,8

U29M2, U18N4, U29N4  |AWG 12 3 1,2

U41M2, U54M2, U72M2, |AWG 10 5 1,2

U41N4, U54N4, U72N4

Charakteristiky svorek sitového vypinace Vario

Altivar ATV-28E Max. pfipojitelny prifez Utahovaci moment v Nm
AWG mm?
VSechny typy AWG 8 6 2
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Pripojeni kabelaze

Funkce vykonovych svorek

Svorka Funkce Pro ATV-28H/E
L Uzemnéni Vsechny typy
L1 Napajeni meénice V$echny typy
L2

L3 Pouze pro 3 fazové napajeni
PO SS meziobvod + V$echny typy
PA Svorka pro brzdny rezistor V8echny typy
PB Svorka pro brzdny rezistor VSechny typy
PC SS meziobvod - Vsechny typy
u

\' Motor V8echny typy
W

Poradi vykonovych svorek
Neodstrariujte propojku mezi PO a PA

ATV-28EU09M2, U18M2, U29M2,U41M2 :

| po | Pa| P pc [umi]vialwirs)

ATV-28EU54M2, U72M2, U18N4, U29N4, U41N4, U54N4, U72N4 :

| L |R/L1|S/L2|T/L3|

| PO| PA | PB | PC |U/T1|V/T2|Wrr3|

Funkce a poradi ovladacich svorek je
shodna s verzi ATV28H.

pro ochranny zemnici vodi¢ motoru pouzijte
Sroub na chladi¢i nebo EMC desce




Pripojeni kabelaze

Doporucéené zapojeni s tovarnim nastavenim

3-fazové napajeni

1-fazové napéajeni
™
|
\: S oA @ lﬁ%g S <o }
- - - - -3 -3 = = N
Blele 0 2 3 YELE |
) Z o}
o o O £ o O o d
T 33 2 g & & 2 2 = 2 o T ¥ |
-0 —— 0O ——Q—————— -B-——0---0---0-——-0-—-0-——————— --0-—0--
/’ N s I S
l\\ /HI' { 11 He
= - o
ol > =
?I./M brzdny rezistor
T3~ je-li pouzit

Pozn: (1) 3-polohovy pfepinaé se tovarné zapojen jen pro 1 smét otaceni. Kontakt 23-24 Ize napf.
pfipojit mezi +24 V a LI2 a tim zajistit moznost volby 2. sméru.

(2) Pro vSechny induktivni zatéze (civky stykacl, elektromagnety,...) v okoli ménice
nebo pfipojené k ménici pouzijte omezovaci a odruSovaci ¢leny ( varistory, RC ¢leny,
rychlé diody,...).

Vybér a pfifazeni pomocnych pfistroja:
Viz katalog Altivar 28, pfip. konzultujte s Vasim dodavatelem.

52



Pripojeni kabelaze

Elektromagneticka slucitelnost

Princip

» Kostra ménic¢e, motoru a stinéni kabeldze musi byt dobfe ,vysokofrekven¢né“ pospojovany.
* Stinéné kabely by mély mit na obou koncich stinéni ukostfeno po celé obvodu 360° pomoci
kabelovych uchytek s vhodnym primérem. Misto stinéni Ize pouzit napf. kovové trubky nebo
kovové kabelové zlaby bez pferuseni. Tyka se pfedevsim motorového kabelu, ovladaci
kabelaze, pfip. kabelu brzdného rezistoru, pokud je pouzit.

* Oddélte maximalné mozné napajeci kabel od motorového.

Montazni nakres

Montaz a pfipojeni stinénych kabelli pomoci kabelovych tchytek:

* Obnazte stinéni.

* Pfetahnéte obnazené stinéni pfes vnéjsi izolaci.

* Nasunite pres stinéni kabelovou pfichytku a pevné ji pfiSroubujte k nosné desce.

17
/W’/

Ea!/\
- C
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Pripojeni kabelaze

oo
T

L)

OO0

1 - Nestinény napdjeci kabel (3L + PE nebo L+N+PE) se pfipojuje do svorek vypinage Vario a
ochrany vodi¢ PE do pfislusné svorky na ménici.

2 - Stinény motorovy kabel (3L + PE) se vede skrz feritovy toroid 7 a jednotlivé faze U-V-W se
pfipojuji do svorek na ménici. PE vodi¢ motorového kabelu se pfipoji na Sroub 6 na chladici.

3 - Ovladaci kabel, pokud je pouzit.

4 - Kabel pro brzdny rezistor, pokud je pouzit.

5 - Spodni kryt s otvory pro kabelové priichodky. Pouzité zakaznické prichodky by nemély snizit
stupen kryti IP55.

- Pro ovladaci kabeldz, pokud je pouzita a kabel k brzdnému rezistoru , pokud je pouzit,
doporucujeme stinény kabel.

- Feritovy toroid 7 a kabelové prichytky pro uzemnéni stinéni8, 9, a 10 jsou soucasti dodavky.

- Kabel pro releové kontakty (R1 a R2) nemusi byt stinény.
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Tabulky zakaznickych nastaveni

Menu m (vstupy/vystupy)

Kod Tovarni nastaveni |Zakaz. nastaveni |Kdd Tovarni nastaveni |Zakaz. nastaveni
-kLL |2C -L1e S
-L 13 |PS2 -LI4 |PS4
-AIC  |SAl -CrL 4 mA mA
-[rH 20 mA mA -A0 rFr
-AOE 0 mA mA -rc SrA
-Add |1 -bdr 19.2

Menu (pohon)

Kod Tovarni nastaveni |Zakaz. nastaveni |Kdd Tovarni nastaveni |Zakaz. nastaveni
-UnS \ Vv -FrS Hz Hz
-klUn no -EFr Hz Hz

-UFE n -brA |YES

-Frk 0 Hz Hz -5Fr 4.0 kHz kHz
-nrd YES -AEr no

-0PL YES - IPL YES

-SEP no -FLr no

-drn no -5d5 30

55




Tabulky zakaznickych nastaveni

Menu (nastaveni)

Kod Tovarni nastaveni |Zakaz. nastaveni [Kdd Tovarni nastaveni |Zakaz. nastaveni
-rPI |00 % Control -rOE For Control
-ACC 3.0 s S -dEL 3.0 S S
-ACZ2 |5.0 s s -dEZ2 |50 s s
-LSP 0.0 Hz Hz -HSP Hz Hz
- IEH A A -UFr |20 % %
-SLP Hz Hz -FLLG |33 % %
- 1dL A A -kdl |05 s s
-JPF 0 Hz Hz -J0C 10 Hz Hz
-rPL |1 -r 16 |1 /s Is
-FbS 1 -PIC no

-5P2 |10 Hz Hz -5P3 |15 Hz Hz
-5P4 |20 Hz Hz -5P5S 25 Hz Hz
-5PB |30 Hz Hz -5P7 |35 Hz Hz
-Fkd Hz Hz -[td A
-EEd |100 % % -ELS |00 s s

:l Parametry se $edym podkladem se objevi v zavislosti na nastaveni v menu drC a I-O.
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